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Pracownia instalacji i urzadzen elektrycznych
Cwiczenie 4

Badanie stycznikow i przekaznikow elektromagnetycznych pradu przemiennego
i stalego, badanie petli zwarciowej

Cel ¢wiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z budowa stycznika i przekaznika oraz z ich charakterystycznymi
uktadami sterowania.

Zagadnienia do przygotowania

Budowa i zasada dziatania stycznikow i przekaznikow, zastosowania.
Impedancja petli zwarciowej: definicje, sposoby obliczen i pomiardw, znaczenie przy doborze zabezpieczen.

Przebieg ¢wiczenia

Odczyta¢ z tabliczek znamionowych nazwy producenta i modelu badanych urzadzen. Odczyta¢ napigcia
znamionowe urzadzen U,,.
1. Przekaznik i stycznik pradu zmiennego

Zasilanie  stycznika/przekaznika odbywa sie poprzez autotransformator. Przed wlaczeniem
autotransformatora upewni¢ sie, ze jest ustawiony w pozycji ,,0”.

Do badanego stycznika/przekaznika podtaczy¢ woltomierz i amperomierz.
Wilaczy¢ autotransformator i powoli zwigksza¢ napigcie. Odczyta¢ napiecie i prad, przy ktorym nastepuje
rozruch (przetaczenie). Odczytac prad po przetaczeniu.
Powoli zmniejsza¢ nastawe autotransformatora. Odczyta¢ napigcie i prad, przy ktérym nastepuje odpadanie.
Odczytac prad po przelaczeniu.
Pomiar powtdrzy¢ kilkukrotnie (ok. 5 razy).

2. Przekaznik i stycznik pradu statego

Zasilanie odbywa si¢ z zasilacza pradu stalego. Wykona¢ odpowiednie pomiary identycznie jak w punkcie 1,
zmieniajgc odpowiednie napigcie zasilania na zasilaczu.

3. Pomiar impedancji petli zwarciowej
Zapoznaé si¢ z instrukcja miernika impedancji petli zwarciowej. Zmierzy¢ impedancje dla wybranego,
uzgodnionego z prowadzacym, gniazdka w laboratorium. Zmierzy¢ wartosci |Z|, R, X1 ¢.
Powtorzy¢ pomiar dla tego samego gniazdka z wpietym przedtuzaczem. Odczyta¢ przekroj zyly
z przedtuzacza, zmierzy¢ jego dtugosc.

Opracowanie wynikow pomiardw i przygotowanie sprawozdania

Odszukac¢ (sie¢) informacje producenta na temat badanych urzadzen

1. Obliczy¢ wartosci $rednie i niepewno$ci statystyczne dla zmierzonych napie¢ i pradow.
Porownaé otrzymane wyniki warto§ciami znamionowymi (rozruch powinien nastgpi¢ dla 0,7
warto$ci znamionowej, a odpadanie dla 0,5 warto$ci znamionowej).

2. Obliczy¢ wspotczynniki trzymania na podstawie zmierzonych warto$ci napigcia

rozruchu U, 1 powrotu U,. Oszacowa¢ niepewnos¢.

3. Na podstawie wynikow pomiarow impedancji petli zwarciowej, obliczy¢ impedancje
przedtuzacza. Obliczy¢ impedancje przedtuzacza na podstawie dlugosci i przekroju (materiatem
jest miedz). Oszacowac niepewnosci. Porownac oba otrzymane wyniki.
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