Tytut pracy

Temat pracy licencjackiej/inzynierskiej

Sugerowany kierunek/

Lp. Opiekun pracy licencjackiej/inzynierskiej specjalnosc
przestrzeni 2D i 3D. P P oY y pisany wjezy
System na urzgdzenia mobilne System prezentuje obiekty uwzgleniajgc btedy podczas ich prezentowania. Informatyka Stosowana
> |Adamczak Rafat utawiajgcy zapamietywanie (np. Jezyk programowania dowolny.
stowek z
jezyka obcego)
. o : . Inf Kk
Biblioteka zapisujgca i odczytujgca nformatyka Stosowana
klastryzacje hierachiczng w
3 [Adamczak Rafat roznych formatach np (w formacie
tree view, uQlust itp).
Zadaniem studenta bedzie zbudowanie uktadu symulujgcego postrzeganie
4 |Balter Aleksander Mapowanie 3-D za pomoca przestrzenne ppprzez ztozenie obrazéw pochodzacych_ z dVYOCh kame_r, wykonanlle Fizyka Techniczna
. oprogramowania (np. w LabVIEW) dla tego uktadu, kalibracja uktadu i prezentacja
obrazowania stereoskopowego g : L :
wynikow w postaci wektora potozenia w przestrzeni.
Projekt zaktada analize wybranych obszaréw powstawania masywnych gwiazd Astronomia
wykazujgcych emisje maserowg metanolu na linii 6.7 GHz odkrytych w Torunskim
przegladzie 32 m radioteleskopem. Udostepnione bedg mapy emisji wykonane przy
Anall how wi h emisi pomocy europejskiej sieci EVN wykonane w latach 2007, 2013 i 2015, ktére pozwolg
naliza ruc OV\; W alsn_y_c_ emis na rejestracje przesuniec pojedynczych plam maserowych na poziomie milisekund
5 |Bartkiewicz Anna ma'serovv'ejlme artl)o u IJerJ] b h tuku. Ponadto projekt zaktada monitoring zmiennosci emisji metanolu przy uzyciu 32m
zm|er;nOSC|_w wybranyc ho s_za:jac radioteleskopu, jak i sprawdzenie wystepowania linii maseréw pary wodnej i rodnika
powstawania masywnych gwiaz OH. Wymagana jest systematycznosc pracy, znajomos$¢ jezyka Python i umiejetnos¢
redukcji danych z RT4.
Zadaniem studenta bedzie napisanie oprogramowania do symulacji widm Informatyka Stosowana,
molekularnych. Program na podstawie parametrow linii widmowych dostepnych w Fizyka, Fizyka
: Oprogramowanie do symulacji widm [bazach HITRAN i GEISA ma graficznie przedstawia¢ potozenia i natezenia Techniczna
6 [Bielska Katarzyna L . et e
molekularnych molekularnych linii widmowych w podanym zakresie dtugosci fali z mozliwo$cig
eksportu danych do pliku. Istnieje mozliwos¢ dalszego rozbudowania programu.
: : - Celem pracy jest stworzenie teoretycznego modelu molekuty, ktéra zawiera jeden lub Fizyka teoretyczna
Oddziatywania w silnie o . . . ) . :
wiecej atomow aktynowcow, z zastosowaniem najnowszych metod chemii kwantowe;.
7 |Bogustawska Katarzyna skorelowanych uktadach ) : iy "y I . ) : o
Wymagana jest znajomos¢ mechaniki kwantowej. Mile widziana jest znajomos¢
molekularnych .
podstawowych polecen systemu UN
Program PIERNIK jest nowoczesnym narzedziem chemii kwantowej opartym na Informatyka Stosowana,
jezyku Python 2.7. Celem pracy jest stworzenie interfejsu umozliwiajgcego proste i Fizyka teoretyczna
8 |Bogustawska Katarzyna Analiza danych w programie intuicyjne interpretowanie danych. Wymagana jest znajomosc¢ systemu UNIX i jezyka

PIERNIK

Python. Mile widziana takze znajomosc¢ podstaw mechaniki kwantowej oraz dowolnej
biblioteki oferujgcej narzedzia do analizy danych lub tworzenia wykresow.




Bogustawska Katarzyna

Graficzny interfejs uzytkownika dla
programu PIERNIK

Program PIERNIK jest nowoczesnym narzedziem chemii kwantowej opartym na
jezyku Python 2.7. Celem pracy jest stworzenie interfejsu umozliwiajgcego proste i
intuicyjne tworzenie i wprowadzanie danych wejsciowych. Wymagana jest znajomos¢
systemu UNIX i jezyka Python. Mile widziana takze znajomos¢ dowolnej biblioteki
oferujgcej narzedzia do tworzenia interfejséw graficznych oraz "web scraping”.

Informatyka Stosowana,

10

Chaberski Dariusz

Uktad zdejmowania charakterystyk
DC dwojnikow oraz trojnikow

W pracy nalezy zaprojektowac, wykonac i uruchomi¢ prototyp uktadu,

ktorego zadaniem bedzie zdejmowanie charakterystyk statoprgdowych

takich elementow jak diody i tranzystory. Uktad powinien wykorzystywac
popularny mikrokontroler oraz wbudowane w niego przetworniki analogowo
cyfrowe i cyfrowo analogowe. Charakterystyka moze by¢ rysowana albo na
graficznym wyswietlaczu podtgczonym do systemu pomiarowego albo
przesytana ztgczem szeregowym (USB, RS232) lub bezprzewodowo (BT) do
komputera osobistego. Wykonany uktad powinien automatycznie rozpoznawac
i klasyfikowac elementy, okresla¢ ich podstawowe parametry oraz

sprawnosg.

Automatyka i Robotyka

11

Chaberski Dariusz

Precyzyjne wyznaczanie
histogramodw

W pracy nalezy uzupetni¢ istniejgcy program napisany w Javie o

mozliwosc¢ obliczania histogramdw réznic lub sum z uwzglednieniem
charakterystyki uktadu pomiarowego. Program powinien umozliwia¢
powiekszanie fragmentéw histogramu oraz zwiekszanie precyzji
wyswietlania z wykorzystaniem juz wyliczonych fragmentoéw histogramu.
Proces liczenia histogramu powinien by¢ wizualizowany, z przewidywaniem
czasu zakonczenia obliczen oraz mozliwoscig anulowania lub zmniejszenia
precyzji obliczen w trakcie ich trwania. Do wyznaczania histogramow
bedzie wykorzystywana metoda QNM (ang. Quantization and Non-linearity
Minimization method), ktéra minimalizuje wptyw nieliniowosci i

kwantyzacji kwantyzatora.

magisterska lub
inzynierska (Informatyka
Stosowana), inzynierska

12

Chaberski Dariusz

Rozbudowa systemu
statoprzecinkowego o koprocesor
arytmetyczny 8087

W pracy nalezy fizycznie podtgczy¢ koprocesor arytmetyczny 8087 do
mikrokontrolera, ktéry nie posiada jednostki zmiennoprzecinkowej (AVR,
8051, PIC) tak, aby byty mozliwe przekazywanie instrukcji i argumentow
instrukcji oraz pobieranie wynikdéw operacji. W pracy nalezato bedzie
wykazac prawidtowe dziatanie wybranych instrukcji koprocesora oraz
zwiekszenie szybkosci obliczen zmiennoprzecinkowych,
trygonometrycznych, logarytmicznych itp. Gtdownym problemem do
rozwigzania bedzie zorganizowanie komunikacji pomiedzy koprocesorem a
mikrokontrolerem, gdyz jest ona stabo udokumentowana.

(Automatyka i robotyka)

13

Chaberski Dariusz

Symulowanie modeli i zjawisk
fizycznych mechaniki klasycznej z
wykorzystaniem urzgdzen
mobilnych z systemem Android

Celem pracy jest zrealizowanie oprogramowania dziatajgcego w systemie
operacyjnym Android demonstrujgcego podstawowe modele i zjawiska
mechaniki klasycznej w postaci graficznych aplikacji. W zaleznosci od
umiejetnosci wykonawcy, praca moze by¢ bardziej rozbudowana pod katem
graficznym (3D zamiast 2D) lub pod katem modelowanych zjawisk (na
przyktad wahadto wielokrotne zamiast zwyktego wahadta). Wérod
symulowanych zjawisk powinny sie pojawi¢ miedzy innymi wahadto (r6zne
modele), rownia pochyta z okre$lanym profilem, zderzenia obiektow,
przycigganie grawitacyjne, ruch po okregu/orbicie i wiele innych. Praca
powinna dotyczy¢ okoto 10 réznych zjawisk i modeli fizycznych mechaniki
klasycznej.

Fizyka techniczna,
Informatyka stosowana
(magisterska lub
inzynierska),
Automatyka i robotyka
(inzynierska)




Optymalizacja parametrow

W ramach polsko-niemieckiego projektu "GO SCINT" w Toruniu badane sg
pochodzgce z Berlina krysztaty beta-Ga203 jako potencjalne scyntylatory
potprzewodnikowe. Zadaniem dyplomanta bedzie pomiar widm wysokosci impulsu
wybranych krysztatow, wyznaczenie ich wydajnosci scyntylacji i zdolnosci rozdzielczej,

Fizyka s1

14 |Drozdowski Winicjusz scyntylacyjnych krysztatow beta- nastepnie wygrzanie poszczegolnych krysztatow w réznych temperaturach i ponowny
Ga203 pomiar widm wysokosci impulsu w celu okreslenia wptywu obrobki termicznej na
wymienione parametry.
Zadaniem studenta bedzie modernizacja stanowiska do pomiarow fotoluminescenciji w| Fizyka Techniczna (s1),
COK poprzez automatyzacje sterowania potozeniem tzw. zimnego palca w kriostacie, |ewentualnie Automatyka
co umozliwi precyzyjne ustawienie potozenia badanej probki wzgledem wigzki I Robotyka (s1)
Automatyzacja pozycjonowania wzbudzajgcej.
15 |Drozdowski Winicjusz probki w uktadzie do pomiaréw
fotoluminescenc;ji
Szczegdtowe poznanie zasady dziatania systemu pier§cieniowego lasera o Automatyka i robotyka,
ultrawysokiej zdolnosci rozdzielczej z laserem pompujgcym Verdi. Fizyka techniczna,
_ _ Automatyzacja obstugi systemu Wykorzystanie uktadu sprzegajgcego pozwalajgcego na zdalng kontrole pracy Informatyka stosowana
16 |Dziczek Dariusz IasererOV\_/ego Coherent MBR- elementow systemu przy pomocy komputera i opracowanie oprogramowania
110/Verdi usprawniajgcego obstuge systemu i archiwizacje parametrow pracy.
Projektu prototypowego zwierciadta adaptywnego duzych rozmiaréw o recznie Fizyka Techniczna
regulowanej krzywiznie powierzchni odbijajgcej wraz z opracowaniem
efektywnych metod regulaciji i testowania stabilnosci ustawien przy pomocy
5 sicrek Dariucs Ko.nstr.ukcja i testy prototypu dedykowanego uktadu laserowego.
zwierciadta adaptywnego
Celem pracy jest zbudowanie oraz oprogramowanie stanowiska dydaktycznego do Automatyka i Robotyka
symulacji uktadu sterowania rozproszonego z wykorzystaniem modutdéw firmy zarezerwowany
Beckhoff. Na stanowisku wykorzystane bedg m.in. moduty: wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych,
Uktad sterowania rozproszonego na [wejsc i wyj$¢ analogowych, PTO, PWM, pomiaru temperatury. Program sterujgcy
17 |Erwinski Krystian bazie oprogramowania TwinCAT 3 i |bedzie zaimplementowany w komputerze PC z oprogramowaniem TwinCAT v.3.1 w

modutéw firmy Beckhoff

jednym (lub kilku) jezykach zgodnych ze standardem IEC 61131-3. Oprogramowanie
umozliwia tez zrealizowanie prostej wizualizacji procesu. Komputer petnigcy role
nadrzednego sterownika bedzie sterowat modutami rozproszonymi za posrednictwem
magistrali czasu rzeczywistego EtherCAT




Sterowanie temperaturg z

Celem pracy jest modyfikacja stanowiska demonstrujgcego proces regulacji
temperatury na bazie sterownika PLC S7-1200. Modyfikacja obejmowac bedzie
rozbudowe stanowiska o funkcje chtodzenia obiektu wraz z modyfikacjg algorytmu
sterowania. Dodatkowo konieczna bedzie implementacja aplikacji nadzorujgcej proces

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

18 |Erwinski Krystian wykorzystaniem sterownika PLC sterowania na PC z wykorzystaniem oprogramowania SCADA Wonderware InTouch.
Simatic S7-1200 Temat moze by¢ kontynuowany w ramach pracy magisterskiej.
Opracowanie oprogramowania dla mikrokontrolera STM32F, ktére umozliwi cykliczng | Automatyka i Robotyka
wymiane informacji poprzez interfejs ethernetowy z komputerem nadrzednym. zarezerwowany
Okreslenie czasu minimalnego cyklu komunikacyjnego, ktory umozliwi zachowanie
Cykliczna komunikacja ethernetowa |zasobow mikrokontrolera wystarczajgcych do realizacji prostych algorytméw
19 |Erwinski Krystian ze sterownikiem na bazie sterowania.
mikrokontrolera serii STM32F7
Celem pracy jest wykorzystanie mechanizmoéw wymiany danych w sterownikach PLC | Automatyka i Robotyka
firmy Siemens (np. S7-1200, S7-1500) do budowy rozproszonego uktadu sterowania. zarezerwowany
Wykorzystane zostang co najmniej dwa sterowniki oraz komputer PC w roli stacji
Uktad sterowania rozproszonego na [nadzorujgcej model procesu technologicznego. Na komputerze zainstalowana bedzie
20 |Erwinski Krystian bazie sterownikow PLC firmy aplikacja SCADA na bazie oprogramowania Wonderware InTouch. Do wymiany
Siemens danych nalezy wykorzystaCc magistrale Ethernet oraz rézne protokoty wymiany danych
m.in. S7,TCP/IP, UDP, OPC UA.
Bezposrednim celem pracy bedzie modyfikacja tradycyjnej, elektronicznej wagi tazienk{ Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna
21 |Fedus Kamil Czujnik stanu niewazkosci
Celem posrednim pracy bedzie zapoznanie sie z metodami detekcji sygnatu w aparatul Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna
System analizy sygnatéw w
22 |Fedus Kamil badaniach anihilacji i rozpraszania

pozytondéw




Ewolucja gwiazd na etapie post-

Praca polega na modelowaniu ewolucji gwiazd ogdlnie dostepnym kodem numeryczny

Astronomia-
zarezerwowany

23 |Gesicki Krzysztof AGB
Celem projektu: przeprowadzenie kilku modyfikacji w do$¢ popularnej realizacji algoryt) Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna
24 |Gozdziewski Krzysztof Algorytm genetyczny PIKAIA w
srodowisku wieloprocesorowym
Celem projektu jest wigczenie terenu Obserwatorium Astronomicznego do Automatyka i Robotyka,
miedzynarodowej sieci wykrywania wytadowan atmosferycznych Blitzortnung Fizyka Techniczna
(http://en.blitzortung.org/cover_your_area.php). Stuzy do sledzenia frontéw burzowych
i gwattownych zjawisk pogodowych w czasie rzeczywistym. Sie¢ Blitzortnung
25 |Gozdziewski Krzysztof L, , gromadzi tez wszystkie dane, wiec udziat w niej ma charakter naukowy. W Polsce jest
System wykrywania i $ledzenia . L , . : . .
f tylko kilkanascie aktywnych weztéw. Celem projektu jest zbudowanie stacji
wytadowan atmosferycznych : . X . . . .
pomiarowej w/g wskazowek opublikowanych przez tworcow systemu i wigczenie go
do sieci globalnej. Projekt jest bardzo trudny ale ciekawy i uzyteczny.
: . . Praca z zakresu mechaniki i chemii kwantowej. Rozwgj i testowanie nowych metod Fizyka, Informatyka
: Opis korelacji elektronowej w . B . .
26 |Grabowski Ireneusz opisu korelacji elektronowe. Stosowana, Fizyka
metodach DFT )
Techniczna
. . Ciekawa praca z zakresu mechaniki i chemii kwantowej. Takze dla studentéw Fizyka, Informatyka
: Analiza drugiego rzedu rachunku : . . iy . , .
27 |Grabowski Ireneusz ; Insformatyki Stosowanej. Testowanie przy pomocy réznych narzedzie zachowania Stosowana, Fizyka
zaburzen (MP2). )
metody MP2. Techniczna
, : ..|Praca z zakresu mechaniki i chemii kwantowej. Obliczanie ebnergii oddziatywan dla Fizyka, Informatyka
: Efektywne metody obliczania energii| . ! . . L . .
28 |Grabowski Ireneusz . . réznych uktadow, analiza efektywnosci numerycznej i jakosci metod Stosowana, Fizyka
oddziatywan. )
Techniczna
Opracowanie nowych funkcjonatéw |Praca z zakresu mechaniki i chemii kwantowej.Poszukiwanie nowych efektywnych Fizyka, Informatyka
29 |Grabowski Ireneusz w metodzie funkcjonatéw gestosci Stosowana, Fizyka

(DFT).

Techniczna




Analiza standardowych fukcjonatéw

Praca z zakresu mechaniki i chemii kwantowej. Analiza funkcjonatow w metodach

Fizyka, Informatyka

30 |Grabowski Ireneusz . . ; . DFT ze wzgledu na rézne parametry i wlasciwosci.. Stosowana, Fizyka
w teorii funckcjonatéw gstosci. )
Techniczna
. . Opracowanie i wykonanie programu pozwalajacego na automatyczne tworzenie i Infomatyka Stosowana,
Opracowanie i wykonanie programu . ’ o . . : : .
: testowanie funkcjonatéw i potencjatow korelacyjnych w metodzie DFT. Praca z Fizyka, Fizyka
pozwalajacego na automatyczne D . : : g .
: o . . . |zakresu mechaniki i chemii kwantowej. Znajomos¢ podstawowych metod Techniczna
31 |Grabowski Ireneusz tworzenie i testowanie funkcjonatow e : L :
. .y . numerycznych (np. rézniczkowanie numeryczne) mile widziana. Konieczna
I potencjatow korelacyjnych w - ,, :
. . X . umiejetnos¢ programowania.
metodzie funkcjonatéw gestosci.
Egzaminator Il - wykonanie nowego [Webowa aplikacja do zarzadzania egzaminami na Wydziale - stworzenie nowej wersji. | Informatyka Stosowana
32 |Grabowski Ireneusz systemu do zarzadzania Konieczna dobra umiejetnosc programowania.
egzaminami na WFAIIS
Wykonanie aplikacji do zarzadzania Wepowa aplikacja dq z.arzac’jzanla tematamllprac d.yplomowych na Wydziale. Informatyka Stosowana
: Konieczna dobra umiejetnosc programowania. Mozna wykorzystac gotowe
: tematami prac dyplomowych - : : : .
33 |Grabowski Ireneusz . . systemy/narzedzia, ... . Liczy sie produkt koncowy.
wstawianie tematow, ich
aktualizacja, wybor promotora, ...
Celem pracy jest stworzenie narzedzi do optymalizaciji profili w 2D i 3D metodami Informatyka Stosowana
analitycznymi i iteracyjnymi, pozwalajgcymi np. okresli¢ optymalny profil podjazdu
34 |Grabezewski Krysztof Moglelowame optymalnych profili w sampchodowego (tzp. m!n!mahz.ujacfy akceptowallny przegywt guta). l.\larz?(.jza
2D 13D powinny dopuszczac definiowanie roznego rodzaju kryteridw i ograniczen i
proponowac optymalne rozwigzania z wizualizacjg i innymi metodami prezentaciji.
Zadaniem pracy dyplomowej jest obiektowe zaprojektowanie oraz implementacja Informatyka Stosowana
systemu pozwalajgcego na tatwg prezentacje na zywo wynikow wydarzen sportowych.
Wizualizaci . & Moga to by¢ wyniki roznego rodzaju, np. wyniki meczow siatkdwki czy koszykowki,
35 |Grab ki Krvsztof 'ZLf[a |zacga na zywo Wynikow zawodow biegowych itd. Nalezy opracowac odpowiednig architekture klient-serwer,
rgbczewsKl Rryszto sportowyc pozwalajgcg na obstuge duzej liczby klientow, rowniez w spersonalizowany sposob.
System powinien zawiera¢ zestaw programow realizujgcych komplet funkcji: od
wprowadzania wynikow, poprzez serwer przetwarzajacy je, przez serwer www do
klienta-wizualizatora.
Celem pracy jest zaimplementowanie aplikacji (webowej, mobilnej lub desktopowej) Informatyka Stosowana
umozliwiajgcej generowanie tekstu w jezyku polskim w zadanym stylu (np. tekst
Modelowanie jezyka polskiego za  |wierszowany). Modelowanie jezyka zrealizowane zostanie za pomocg sieci
36 [Grochowski Marek pomocg gtebokich sieci neuronowej typu GAN (Generative Adversarial Network). Do stworzenia takiej sieci i
neuronowych typu GAN przeprowadzenia treningu wykorzysta¢ mozna jeden z popularnych frameworkoéw do
budowania gtebokich sieci neuronowych (np. TensorFlow, Theano, Keras, neon).
Celem pracy jest zaimplementowanie aplikacji stuzgcej do tworzenia i wizualizowania | Informatyka Stosowana
wektorowej reprezentacji stow dla jezyka polskiego. W pracy nalezy zaimplementowac
oraz przeanalizowac przynajmniej jedng z wybranych metod tworzenia wektorowych
R taci Kt 16w dI reprezentacji stbw (ang. word embedding) przy wykorzystaniu sieci neuronowych.
37 |Grochowski Marek eprezentacje wekiorowe siow dia Przyktadami modeli, ktére mogg zosta¢ wykorzystane w pracy sg word2vec, GloVe lub

jezyka polskiego

CBOW. Do wykonania pracy wskazana jest znajomo$¢ jezyka Python oraz
wybranego srodowiska do tworzenia i treningu gtebokich sieci neuronowych (np.
TensorFlow, Theano, Keras, Neon, itp.)




38

Grulkowski Ireneusz

Akwizycja i synchronizacja urzgdzen
zewnetrznych w uktadzie
tomografu optycznego

Najnowsza generacja tomograféw optycznych OCT wymaga zastosowania
przestrajalnych zrédet Swiatta oraz szybkich uktadow akwizycyjnych, ktore nalezy
zsynchronizowac z szybkoscig skanowania wigzki Swiatta na obiekcie. Uktady tego
typu pozwalajg na obrazowanie systemow biologicznych na réznychpoziomach
organizacji biologicznej (np. organy, tkanki, komorki itp.). Celem prac badawczych jest
opracowanie projektu uktadu elektronicznego, umozliwiajgcego synchronizacje
akwizycji sygnatu w instrumencie OCT. Projekt

ten postuzy do zbudowania ww. uktadu oraz przetestowania go w praktyce.Student
zdobedzie praktyczne umiejetnosci pracy w dynamicznym zespole badawczym.

Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna
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Grzelak Stawomir

Realizacja transmisji
bezprzewodowej w pasmie ISM

Nalezy zrealizowac tor cyfrowej transmisji bezprzewodowej na czestotliwosci 860MHz.
Do realizacji zostanie wykorzystany zestaw Nucleo-64 z ptytkg rozszerzajgcag
S2868A1. Na ptytce znajduje sie transceiver S2-LP, charakteryzujacy sie niewielkim
poborem mocy.

Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana
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Karwasz Grzegorz

Platforma e-learningowa do fizyki
wspotczesnej: semi-authomatic
retrieving and evaluation of
information

Materiaty przyktadowe (z roku 2005) pod adresem:
http://dydaktyka.fizyka.umk.pl/Physics_is_fun/html/index-en.html

Informatyka Stosowana
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Karwasz Grzegorz

Wykonanie ruchomego modelu
Uktadu Stonecznego

Celem jest uruchomienie modelu Uktadu Stonecznego (cze$¢ mechaniczna jest
gotowa, cho¢ ma btedy). Nalezy zaprogramowac silniki krokowe (zaprojektowac i
zbudowacé uktad sterujgcy, wybor standardu dowolny). Gotowy model bedzie
wystawiony w korytarzu Wydziatu i bedzie nosit tabliczke z nazwiskiem wykonawcy.

Automatyka i Robotyka
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Kedziorski Andrzej

Ultrazimne molekuty rydbergowskie

Molekuty rydbergowskie charakteryzujg sie bardzo dtugimi wigzaniami rzedu
mikrometrow, czyli 10000 razy dtuzsze od standardowych wigzan chemicznych.
Molekuty te tworzone sg w scisle okreslonych warunkach wymagajgcych miedzy
innymi bardzo niskich temperatur. Praca moze mie¢ charakter opisowy, obliczeniowy
lub moze wigzac sie z napisaniem programu rozwigzujgcy np. réwnania rézniczkowe
pozwalajgce na wyznaczenie stanow molekut rydbergowskich.

Astronomia, Fizyka,
Fizyka Techniczna,
Informatyka Stosowana
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Kedziorski Andrzej

Centra barwne azot-wakans (NV-) w
diamentach

Centrum barwne w sieci krystalicznej jest zdolne do absorpcji i emisji Swiatta. W tym
przypadku mamy do czynienia z defektem struktury krystalicznej diamentu, w ktérym
w bezposrednim sgsiedztwie atomu azotu (N) podstawionego za atom wegla znajduje
sie wakans (V-), czyli nie obsadzony atomem wezet sieci krystalicznej, w ktorej
lokalizuje sie elektron. Centra te majg atrakcyjne wtasnosci spektroskopowe,
magnetyczne otwierajgce mozliwosci dla ciekawych zastosowan, np. jako czujniki
bardzo stabych pol magnetycznych, elektrycznych, temperatury, do obrazowania
procesow biologicznych itp. Praca bedzie dotyczy¢ struktury elektronowej i wkasnosci
spektroskopowych lub magnetycznych centrow barwnych NV-. Praca moze mieC
charakter opisowy, obliczeniowy lub moze polegac¢ na napisaniu programu
modelujgcego potencjalne zastosowania tych centrow.

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka
Stosowana
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Ktosowski tukasz

Metoda prezentacji wynikow
eksperymentu zderzeniowego z
zastosowaniem grafiki
trojwymiarowej

Dane doswiadczalne i teoretyczne dotyczgce pewnych parametréw opisujgcych
zderzenia elektron-atom sg zazwyczaj przedstawiane w postaci wykresow, ktérych
interpretacja w pewnych przypadkach jest nieintuicyjna. Zadaniem studenta bedzie

przygotowanie metody pozwalajgcej na przedstawienie tych samych danych w postaci

animowanej grafiki trojwymiarowej.

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka
Stosowana

45

Ktosowski tukasz

Symulacje numeryczne dynamiki
zespotu jondw w putapce

W badaniach duzych zespotow jonow w putapkach kwadrupolowych istotna jest
mozliwos¢ przewidywania dynamiki osiggania rownowagi przez taki uktad. Jest to
mozliwe dzieki zastosowaniu symulacji numerycznych. Zadaniem studenta bedzie
przygotowanie procedur umozliwiajgcych wykonanie takich symulacji, przesledzenie
dynamiki wybranych parametréw oraz przygotowanie komputerowej animaciji
zachowania sie zespotu jonow.

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka
Stosowana
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Ktosowski t.ukasz

Model putapki jonowej

Zadaniem studenta bedzie wykonanie makroskopowego modelu putapki
kwadrupolowej, w ktérym zamiast jonu tapane bedg obiekty makroskopowe takie jak
np. natadowane pyiki (putapka elektryczna) lub piteczki (putapka mechaniczna).

Fizyka, Fizyka
Techniczna

47

Ktosowski tukasz

Uktad sterowania putapki jonowej

Zadaniem studenta bedzie zaprojektowanie i wykonanie elektronicznego uktadu
umozliwiajgcego sterowanie potencjatami statymi i przemiennymi putapki Paula w
zakresie czestotliwosci radiowych.

Automatyka i robotyka,
Fizyka Techniczna
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Kobus Jacek

Budowa GUI dla programu LaOH

LaOH jest zestawem skryptéw perlowych stuzgcych do zarzgdzania uzytkownikami i
sesjami wirtualnych sieci prywatnych tworzonych w oparciu o system OpenVPN.
Celem projektu jest zaprojektowanie i wykonanie graficznego interfejsu uzytkownika
utatwiajgcego instalacje, konfiguracje oraz zarzgdzanie systemem. Do budowy
interfejsu mozna wykorzysta¢ np. biblioteke GTK+ lub Qt.

Wymagania: dobra znajomosc¢ systemu operacyjnego Linux i zasad komunikac;ji
sieciowej (model OSI, TCP/IP), podstawowe doswiadczenie w tworzeniu aplikacji
okienkowych, podstawowa znajomosc¢ systemu sktadu tekstu LaTeX, bierna
znajomosc¢ jezyka angielskiego w stopniu pozwalajgcym na korzystanie z
dokumentacji.

49

Kobus Jacek

Zarzgdzanie zaporami ogniowymi
na serwerach-gospodarzach i
maszynach wirtualnych

W RHEL 7/CentOS 7 zarzgdzanie zaporg ogniowg odbywa sie poprzez demona
firewalld.Wczesniejsze wersje tego systemu operacyjnego wykorzystywaty do tego
celu program iptables. Z iptables korzystajg nadal skrypty stuzgce do zarzgdzanie
zaporami ogniowym na maszynach wydziatowych. Celem projektu jest
zaprojektowanie i wykonanie nowego systemu do filtrowania ruchu sieciowego w
oparciu o firewalld.

Wymagania: dobra znajomosc¢ systemu operacyjnego Linux, jezyka bash (go?),
podstawowa znajomosc¢ systemu sktadu tekstu LaTeX, bierna znajomosc jezyka
angielskiego w stopniu pozwalajgcym na korzystanie z dokumentacii.

zarezerwowany




Przekaz energii w

Celem pracy bedzie zbadanie wtasnosci optycznych nanostruktur hybrydowych
sktadajgcych sie z biatek fotosyntetycznych zdeponowanych na (1) podtozu
przewodzgcym ITO i (2) na warstwie srebrnych wysp (SIF). Eksperymenty bedg
wykonywane metodami stacjonarnej i czasowo-rozdzielczej spektroskopii optycznej
przy uzyciu klasycznego spektrofotometru, spektrofluorymetru oraz konfokalnego

Fizyka, Fizyka
Techniczna,

gl <CUES DR Pa;nolstrktiktgryzowanej mikroskopu fluorescencyjnego i szerokopolowego mikroskopu fluorescencyjnego.
otoelextrodzie Przeprowadzone badania pozwolg na okreslenie wptywu wzbudzen plazmonowych na
wiasnosci optyczne funkcyjnych fotosyntecznych komplekséw biatkowych.
Celem pracy bedzie zaprojektowanie i skonstruowanie miksera kotyskowo-rolkowego Fizyka Techniczna,
do doktadnego wymieszania prébek. Urzgdzenie sktadaé sie bedzie z obrotowych Automatyka i Robotyka
rolek wykonujgcych jednoczesnie ruch obrotowy i kotyskowy aby zapewni¢ doktadne
Projekt i konstrukcja miksera wymieszanie probek biologicznych. Dodatkowg zaletg urzgdzenia bedzie demontaz
51 |Kowalska Dorota C A . . )
kotyskowo-rolkowego niektorych rolek celem umozliwienia mieszania w naczyniach o wiekszych
objetosciach. Mikser bedzie wyposazony w podswietlany wyswietlacz LCD do
nastawiania czasu i predkosci rolek.
Projekt uktadu enkodera Celem tego projektu jest zaprojektowanie czesci mechanicznej i elektronicznej Automatyka i Robotyka
: : inkrementalnego enkodera przyrostowego oraz sprzegniecie go z uktadem programowalnym wewnatrz
52 |Kowalski Marcin ) . : .
zaimplementowany w strukturze ktorego zaimplementowane zostang algorytmy pomiarowe.
uktadu programowalnego
Generatory liczb pseudolosowych wykorzystuje sie m.in. w kryptografii kwantowej, Fizyka Techniczna
: T symulatorach réznych proceséw losowych, statystycznych, testerach algorytméw dla
Implementacja generatoréw liczb . : .
: : losowych zestawdw danych czy catkowaniu metodg Monte Carlo. Zadaniem studenta
53 |[Kowalski Marcin pseudolosowych w strukturze . : .
bedzie zaimplementowanie w strukturze uktadu programowalnego FPGA oraz
uktadu programowalnego . . o
okreslenie parametrow, sprzetowych generatorow liczb pseudolosowych.
Podstawowym celem pracy jest wykonanie aplikacji symulujgcej dziatanie urzgdzenia | Automatyka i Robotyka
. e do lokalizacji miejsca wycieku z rurociggu Opracowana aplikacja ma umozliwiaé:
Urzgdzenie do lokalizacji miejsca . . . . . . :
: : : : L symulacje sygnatow losowych zaleznych i niezaleznych statystycznie, ekspozycje
54 |Lal-Jadziak Jadwiga wycieku z rurociggu — aplikacja ) SN ) T e
sygnatéw w dziedzinie czasu i w dziedzinie opdznienia czasowego oraz
komputerowa . : . ; o iy .
wczytywanie/zapis probek sygnatéw z/do plikdw o réznych rozszerzeniach
Podstawowym celem pracy jest wykonanie aplikacji symulujgcej dziatanie Automatyka i Robotyka
korelacyjnego termometru szumowego. Opracowana aplikacja ma umozliwiaé:
55 |Lal-Jadziak Jadwiga Korelacyjny termometr szumowy - [symulacje sygnatéw losowych zaleznych i niezaleznych statystycznie, ekspozycje

aplikacja komputerowa

sygnatéw w dziedzinie czasu i w dziedzinie op6znienia czasowego oraz
wczytywanie/zapis probek sygnatéw z/do plikdw o réznych rozszerzeniach.




Zdalny pomiar cisnienia i

Praca polega na wykorzystaniu metod pomiaru cisnienia i temperatury gazu z ksztattu
molekularnej linii widmowej na przyktadzie widma tlenku wegla i/lub tlenu. Nalezy
przedstawic teoretyczne podstawy zaleznosci miedzy temperaturg i ciSnieniem gazu,
a ksztattem linii widmowej. Nastepnie zaleznosci te nalezy wykorzysta¢ do
wyznaczenia parametrow probki gazowej, dopasowujgc model teoretyczny do jej

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka
Stosowana, Automatyka

| robotyka

Al < DETTIS temperatury"gazu metqd ami widma absorpcyjnego uzyskanego metodg spektroskopii strat we wnece optyczne,.
spektroskopii absorpcyjne Tego typu analiza wlasnosci gazu jest stosowana m.in. w satelitarnych badaniach
atmosfery ziemskiej, badaniach atmosfer innych planet i diagnostyce spalania i innych
procesow chemicznych.
Gwiazda GSC 4010-434 jest jedng z gwiazd zmiennych odkrytych w Centrum Astronomia sl
Astronomii UMK w ramach projektu Semi-Automatic Variability Search. Przejawia ona
zmiennos¢ typowa dla krotkookresowych gwiazd pulsujgcych na wzor gwiazdy delta
. : . . |Scuti. Celem pracy jest analiza zmiennosci fotometrycznej GSC 4010-434 w oparciu o
57 |Maciejewski Gracjan BaFjanle Zmiennosci fotometryczne) obserwacje uzyskane za pomocg Nordic Optical Telescope, dane literaturowe z
gwiazdy GSC 4010-434 przegladow nieba opcjonalnie wiasne obserwacje wielobarwne, ktdre zostang
wykonane teleskopem Cassegraina w Centrum Astronomii UMK.
Obecno$¢ masywnego ksiezyca obiegajgcego tranzytujgcg egzoplanete moze zostac Astronomia sl
: . wykryta dostepnymi technikami fotometrycznymi. Praca ma charakter studium
Metody poszukiwania literaturowego i jej celem jest ie k lek [ todologii
. : : S . go i jej celem jest opracowanie kompleksowego opisu metodologii
58 [Maciejewski Gracjan egzoksiezycow wokot o . .
. wykorzystywanej gtéwnie do analizy danych z teleskopu kosmicznego Keplera.
tranzytujgcych egzoplanet
Wiekszos¢ znanych obecnie egzoplanet zostata odkryta za pomocg fotometrycznej Astronomia s1
metody rejestracji zjawisk tranzytéw. Przeglady naziemne wykorzystujg teleskopy o
Poszukiwanie kandydatek na duzym polu widzenia, co umozliwia monitorowanie jasnos$ci setek tysiecy gwiazd. W
50 |Maciejewski Gracjan tranzytujgce planety w latach 2002-2006 prowadzono w Centrum Astronomii UMK poszukiwania gwiazd
obserwacjach archiwalnych projektu [zmiennych w ramach projektu Semi-Automatic Variability Search (SAVS). Celem
Open Clusters Survey pracy jest reanaliza zebranego przez projekt materiatu obserwacyjnego pod katem
detekcji kandydatek na tranzytujgce egzoplanety.
W czasie obserwaciji astronomicznych bardzo wazng role odgrywa prawidtowe Astronomia sl
Sledzenie przez teleskop badanego obiektu na niebie. Taki system automatycznego
$ledzenia (autoguidingu) zostat zainstalowana na 60-cm teleskopie fotometrycznym w
Centrum Astronomii UMK. Celem pracy jest opracowanie aplikacji sterujgcej
, . |systemem i wyposazonej w interfejs graficzny. Wymagania: biegta umiejetnosé
. : : System automatyczneg(_) Sledzenia programowania w jezyku C++ lub pochodnym, umiejetno$¢ projektowanie interfejséw
60 |Maciejewski Gracjan dla teleskopu Cassegraina w

Piwnicach

graficznych aplikacji pod Windows, znajomosc formatu plikéw Flexible Image
Transport System (FITS), duza samodzielno$¢ i kreatywno$¢ w znajdowaniu
rozwigzan probleméw natury programistycznej, dyspozycyjnos¢ (testy w godzinanch
wieczorno-nocnych, konieczno$¢ wizytowania Centrum Astronomii UMK w Piwnicach)




Budowa i oprogramowanie plotera

Celem pracy jest opracowanie, zbudowanie i uruchomienie plotera pionowego
umozliwiajgcego rysowanie grafiki wektorowej na pionowej ptaskiej powierzchni.
Gtowica rysujgca zawieszona na dwoch linkach, zamocowanych w goérnych rogach
obszaru roboczego, przemieszczana jest za pomocg silnikow elektrycznych i sity

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

Sl |l Gl el pionowego grawitacji. Gtowica rysujgca powinna by¢ wyposazona w mechanizm umozliwiajgcy
wybor pisaka w zdefiniowanym przez uzytkownika kolorze.
Celem pracy jest opracowanie, zbudowanie, oprogramowanie i uruchomienie systemu | Automatyka i Robotyka
. . wizyjnego do robota umozliwiajgcego paletyzacje oraz sortowanie zdefiniowanych
Opracowanie systemu wizyjnego dla ; . s o : . . :
: . ; przez uzytkownika obiektow znajdujgcych sie na ptaskiej powierzchni. System
62 [Haiciels o robota realizujacego zadania ini kresli¢ ich pozycje i orientacje, wyznaczyc trajektorie ruchu dla robota
paletyzacji i sortowania poWInien OKTes pozycje nacle, wy y ) € ’
przestac jg do robota i nadzorowac jego prace.
Lasery femtosekundowe sg powszechnie stosowane w metrologii czestotliwosci, Fizyka, Fizyka
spektroskopii czy obrobce maszynowej. W celu uzyskania jak najwiekszych energii w |Techniczna, Automatyka
impulsie jak rowniez efektywnej konwersji czestotliwosci w osrodkach nieliniowych, I Robotyka
_ . , konieczna jest kontrola czasu trwania impulsu. W ramach pracy zarezerwowany
63 |Mastowski Piotr Pomiar czasu trwania impulsow dyplomant/dyplomantka zbuduje wtasny uktad do pomiaru czasu trwania impulsow i
femtosekundowych. wykorzysta go do diagnostyki femtosekundowych laseréw $wiattowodowych.
Grzebienie czestotliwosci optycznych zrewolucjonizowaty metrologie czestotliwosci. Astronomia, Fizyka,
Jednym z ich zastosowanh jest mozliwos¢ wykorzystania ich dobrze zdefiniowanego Fizyka Techniczna,
widma do kalibracji pomiaréw wykonanych przy uzyciu laseréw o pracy ciggtej jak i Automatyka i Robotyka
Stabilizacja absolutna lasera bezposredniego wykorzystania takiego widma do pomiaréw spektroskopowych. zarezerwowony
64 [Mastowski Piotr femtosekundowego pracujgcego w |Uzyskania doktadnej i precyzyjnej osi czestotliwosci jest mozliwe tylko gdy
zakresie Sredniej podczerwieni ustabilizujemy cigg impulséw femtosekundowych. Zadaniem studenta/-tki bedzie
ustabilizowanie nowo budowanego grzebienia czestotliwosci optycznych dziatajgcy w
zakresie $redniej podczerwieni
Kontrolery Proporcjonalno-integrujgco-rézniczkujgce znajduja szerokie zastosowanie Fizyka, Fizyka
w wielu dziedzinach, m.in. w fotonice i metrologii stuzg, poprzez zamkniecie petli Techniczna, Automatyka
sprzezenia zwrotnego, do stabilizacji parametréw dziatania laseréw (ich czestotliwosci I Robotyka
65 [Mastowski Piotr Cyfrowy kontroler PID czy natezenia). W ramach pracy wymagane jest oprogramowanie i przetestowanie w zarezerwowany
tej roli uktadu cyfrowego opartego na kosci FPGA. Wynikiem pracy bedzie kontroler
PID stabilizujgcy grzebien czestotliwosci optycznych do lasera o pracy ciggte;.
Opracowanie i testowanie Rozwdj biblioteki GCAF i jezyka GIML stuzgce do budowania aplikacji sterowanych Fizyka s1
66 |Matulewski Jacek sterowanego wzrokiem systemu wzrokiem. Stworzenie kontrolki umozliwiajgcej wprowadzanie tekstu (przetestowanie
wprowadzania tekstu réznych metod).
_ . : Stworzenie "paczki" dla Unity3D, ktéra opakowuje istniejgce biblioteki .NET do zarezerwowany
Przygotowanie i rozwoj pakietu dla d .  oka za bomoca evetrackera
: Unity3D umozliwiajgcego uzycie odezytywania pozycji o P aey '
67 |Matulewski Jacek

eyetrackera jako kontrolera (na
podstawie gotowych bibliotek .NET)




Gry lub symulacje fizyczne

Przygotowanie gier opartych na fizyce, korzystajgcych z grafiki 3D (najlepiej OpenGL

Informatyka Stosowna

68 |Matulewski Jacek korzystajgce z OpenGL 4.x oraz 4 w trybie rdzennym) sl
NVIDIA PhysX
: Wykorzystanie mozliwosci srodowiska Visual Studio do rozszerzenia edytora o Informatyka Stosowna
Edytor dla jezyka GIML (opartego . . o : : :
: : podpowiadanie i weryfikacje kodu dla jezyka GIML (jezyk oparty na XML stuzgcy do sl
: na XML) w Visual Studio - szablony . : o0 . :
69 |Matulewski Jacek : : : opisu interfejsu aplikacji korzystajgcych z eyetrackeréw)
tekstu i przygotowanie Intelli Sence
W oparciu o gotowe narzedzia
e Student bedzie musiat odczyta¢ potozenie spojrzenia wzroku z okulografu (istniejgca Informatyka Stosowna
MouseGaze program umozliwiajgce |, ., . . . ’ . ..
: biblioteka) i korzystajgc z WinAPI sterowa¢ potozeniem myszy. Problemem do sl
: sterowanie komputerem z . . o : : .
70 |Matulewski Jacek . rozwigzania jest symulowanie kliknie¢ trzema przyciskami myszy (mrugniecie oka,
systemem Windows za pomocg . . : s s
fiksacja, gest). Program bedzie testowany w fundacji "Swiatto".
okulografu (eyetrackera).
Syndrom zamknigcia ogranicza mozliwe kanaty komunikacji do wzroku, ktéry jest Informatyka Stosowna
bezposrednio potgczony z mézgiem. To odcina chorego od dotychczasowych sl
Program do obstugi sieci znajomych, co z kolei bardzo czesto powoduje depresje. Zadaniem studenta bedzie
71 |Matulewski Jacek spotecznosciowej Facebook umozliwienie choremu korzystanie z sieci spotecznosciowych, w szczegdélnosci FB za
obstugiwany za pomocg wzroku pomocg interakcji wzrokowej. Bedzie wykorzystywat istniejgce biblioteki obstugujgce
eyetracker oraz Facebook API dla C#/.NET.
_ Przygotowanie tutorialu dot. PhysX Zadaniem studentg bedzie kontynualczja .se“ru artykuk?w ?otyczqcych PhysX. Elenste Informatyka Stosowna
72 |Matulewski Jacek dwa zostaty opublikowane w czasopismie “Programista”. Artykuty po zebraniu bedg sl
+ OpenGL 4 lub Vulcan .
stanowity prace dyplomowa.
23 |Matulewski Jacek Przygotowanie tutorialu do Tutorial step by step od podstaw do zagadnien dos¢ zaawansowanych. Informatyka Stosowna
EmguCV/OpenCV w C# sl
Programowane testowanie Chodzi o narzedzie dostepne w Visual Studio Informatyka Stosowna
74 |Matulewski Jacek interfejsu aplikacji (ang. coded Ul sl
tests)
Opracowanie i implementacja Aplikacja na urzgdzenia mobilne Informatyka Stosowna
75 |Matulewski Jacek treningu elstycznosci neuronalnej i sl
poznawczej
. . Zadaniem studenta bedzie przeprowadzenie testow istniejgcego oprogramowania Informatyka Stosowana,
Testowanie oprogramowania (testy : o o . L : ) :
: . : stuzgcego do obliczen, co obejmuje przygotowanie zestawu testow jednostkowych i Fizyka, Automatyka i
76 |Matulewski Jacek jednostkowe, adaptacyjen, .
N Dl wydajnosciowych. Robotyka
wydajnosciowe, wdrozeniowe)
Fizyka Techniczna,
Projekt bedzie polgat na napisaniu programu w jezyku Python do przeszukiwania Informatyka Stosowana,
biologicznych baz danych z sekwencjami biatkowymi w celu znalezienie Fizyka
_ , _ charakterystycznych i biologicznie waznych motywow biatkowych, ktore kolejno bedg
77 |Mikulska-Ruminska Karolina Szukanie motywow sekwnecyjnych analizowane na strukturach przestrzenych biatek i sprawdzane pod katem

0 znaczeniu biologicznym

funkcjonalno$ci. Projekt bedzie uwzgledniat prace z alignmentami sekwencji i
strukturami przestrzennymi biatek zdeponowanymi w swiatowym banku danych biatek.




78

Paprocki Marcin

Symulacja uktadu sterowania
procesem technologicznym z
wykorzystaniem TwinCAT

Celem pracy jest opracowanie demonstratora uktadu sterowania procesem
technologicznym z wykorzystaniem oprogramowania TwinCAT firmy Beckhoff
Automation. TwinCAT jest uniwersalng platformg do sterowania réznymi maszynami i
procesami technologicznymi. Opracowany uktad demonstratora oparty bedzie na
komputerze PC z systemem Windows. W ramach pracy konieczne bedzie dogtebne
zapoznanie sie z mozliwosciami oprogramowania w zakresie aplikaciji
technologicznych bazujgcych na programach w jezyku C/C++. Konieczne bedzie
rowniez sporzgdzenie instrukcji konfiguracji oprogramowania.

Wymagania: podstawowa znajomosc¢ jezyka C/C++, aplikacji Visual Studio oraz
umiejetnos¢ czytania ze zrozumieniem dokumentacji w jezyku angielskim. Mile
widziana znajomos¢ magistrali komunikacyjnej EtherCAT i aplikacji TwinCAT.

Automatyka i Robotyka
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Paprocki Marcin

Modernizacja uktadu sterowania
miniaturowego plotera laserowego

Celem pracy jest modernizacja uktadu sterowania miniaturowego plotera laserowego.
W ramach pracy zbudowany zostanie czteroosiowy sterownik napedéw skokowych do
maszyn CNC wspotpracujgcy z zewnetrznym terminalem w postaci komputera PC.
Sterownik bedzie zrealizowany na bazie uktadu BeagleBone Black, ktéry wraz z
dedykowanym modutem rozszerzenh bedzie posiadat interfejs CLK/DIR dla napedéw
silnikdbw krokowych oraz wejscia/wyjscia dyskretne i wyjscie analogowe (do sterowania
napedem wrzeciona). W sterowniku CNC zainstalowane bedzie oprogramowanie
Machinekit. Wymiana danych pomiedzy komputerem PC a sterownikiem CNC bedzie
sie odbywac z wykorzystaniem magistrali Ethernet.

Wymagania: znajomos$¢ jezyka C/C++, umiejetno$é czytania ze zrozumieniem
dokumentacji w jezyku angielskim. Mile widziana znajomos¢ oprogramowania
Machinekit.

Automatyka i Robotyka

80

Paprocki Marcin

Uktad pomiaru parametrow
Srodowiskowych z wizualizacjg na
ekranie wyswietlacza LCD TFT

Zestaw B-L475E-IOT01A umozliwia wykorzystanie mikrokontrolera z serii STM32L4 z
rdzeniem ARM Cortex M4 do wspétpracy z wieloma sensorami (Tag NFC,
pojemnosciowy sensor wilgotnosci i temperatury, 3-osiowy magnetometr, 3-osiowy
akcelerometr, 3-osiowy zyroskop, cyfrowy barometr, czujnik odlegtosci) oraz modutami
komunikacji (Wi-Fi, NFC, Bluetooth, ISM 915 MHz). Mozliwo$ci zestawu mozna
rozszerzy¢ korzystajgc ze ztgcz PMOD i Arduino UNO V3. W ramach pracy
dyplomowej zestaw bedzie doposazony w wyswietlacz dotykowy LCD
(pojemnosciowy) poprzez ztgcze i Arduino UNO V3. Celem pracy bedzie opracowanie
aplikacji, ktéra umozliwia wyswietlanie parametrow srodowiskowych na wyswietlaczu
LCD.

Wymagania: znajomos¢ jezyka C/C++, umiejetno$¢ czytania ze zrozumieniem
dokumentacji w jezyku angielskim. Mile widziane doswiadczenie w programowaniu
mikrokontroleréw, w szczegdlnosci z rodziny STM32 oraz znajomos¢ oprogramowania
CubeMX, Atollic for ST.

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany




Demonstrator aplikacji ,Internetu

Zestaw B-L475E-IOTO1A to zestaw STM32 Discovery do rozwoju aplikacji 10T
majgcych bezposrednie potgczenie z chmurg obliczeniowg. Zestaw umozliwia
wykorzystanie mikrokontrolera z serii STM32L4 z rdzeniem ARM Cortex-M4, wielu
sensorow oraz modutow komunikacji matej mocy (Wi-Fi, NFC, Bluetooth, ISM 915
MHz). Celem pracy bedzie opracowanie aplikacji, ktora umozliwia wysytanie danych
dotyczgcych zmierzonych parametréw srodowiskowych na zewnetrzny serwer ,w

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

81 |Paprocki Marcin rzeczy” (loT) na bazie zestawu B- chmurze obliczeniowe;”.
L475E-10TO1A Wymagania: znajomos$¢ jezyka C/C++, umiejetnos$¢ czytania ze zrozumieniem
dokumentacji w jezyku angielskim. Mile widziane doswiadczenie w programowaniu
mikrokontroleréw, w szczegdlnosci z rodziny STM32 oraz znajomos¢ oprogramowania
CubeMX, Atollic for ST.
Opracowanie metody Zadaniem studenta/studentki bedzie wykonanie pomiaréw PTR oraz napisanie Fizyka Techniczna/
jednoczesnego pomiaru programu komputerowego do otrzymanie przewodnictwa i dyfuzyjnosci termicznej Fizyka
82 |Pawlak Michat prze\_/vodn!ctwa i nyuzyjnoéci prébek GaAs przy pomocy modelu.
termicznej materiatéw
potprzewodnikowych przy uzyciu
metody PTR
Spektroskopia FTIR-PAS jest metodg badawczg ktéra zalezy jedynie od ilosci Fizyka Techniczna/
Badanie materiatow promieniowania pochtonietego przez badang probke i zamienionego na sposob Fizyka
83 |Pawlak Michat potprzewodnikowych przy pomocy |ciepta. W odroznieniu od optycznych metod ktdre mierzg sygnat odbity lub ktére przez
spektroskopii FTIR-PAS prébke przeniknat. Do badania zostang uzyte domieszkowane potprzewodniki GaAs.
Praca ma na celu napisanie oprogramowania (w CUDA), ktére wykorzystujgc Informatyka Stosowna
procesory graficzne GPU bedzie w sposob rownolegty wstanie analizowac wiele sl
symulacji dynamiki molekularnej, wyznaczajgc takie parametry jak, RMSD, RMSF,
. _ wigzania wodorowe, mostki solne, odlegtosci miedzy wybranymi grupami atomow,
84 [Peptowski Lukasz Wykp r'zystame _k?” graflcznych w kontakty miedzy atomami itp. Program powinien mie¢ mozliwos¢ uruchamiania na
analizie dynamiki molekularne; systemie Linux. Do przygotowania pracy niezbedna jest znajomos¢ programowania w
CUDA, nie jest potrzebna znajomosc teorii dynamiki.
molekularnej.
Praca ma na celu znalezienie narzedzi stuzgcych do modelowania i zwiekszania Fizyka lub IS |, FT
termostabilnosci biatek i wykorzystanie ich na przyktadzie enzymu hydrataza
nitrylowa, waznego biokatalizatora uzywanego na skale przemystowg w
_ L unieszkodliwianiu toksycznych nitryli. Sprawdzanie termostabilno$ci odbywac sie
85 |Peptowski Lukasz ancljanle termo'lstabnnosm enzymu bedzie za dynamiki molekularnej. Analizujgc podstawowe parametry wynikéw
ydrataza nitrylowa symulacji, takich jak RMSD, RMSF, ilosci wigzan wodorowych czy mostkéw solnych
autor pracy bedzie miat za zadanie, wskazac¢ ktére warianty hydratazy nitrylowej mogg
wykazywac najwyzszg termostabilosc.
86 |Pigtkowski Dawid Wiréwka laboratoryjna Celem pracy jest zaprojektowanie i zbudowanie programowalnej wirdwka Automatyka i robotyka

laboratoryjnej, stuzgcej do rozdzielania zawiesin nanoczgstek plasmonicznych.
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Pigtkowski Dawid

Gtebokos¢ modulacji sygnatu
luminescencji w nanokrysztatach
jako wskaznik dynamiki uktadu

Procesom konwersiji energii w nanokryszttach NaYF4:Er3+/Yb3+ towarzyszom liczne
przejscia obserwowane w ukfadzie Er-Yb.

Précz przejs¢ promienistych, niezwykle istotne z punktu widzenia wydajnosci
konwersiji sg procesy bezpromieniste. Gtebokos¢

modulacji sygnatu luminescencji pozwala uzyskac ilosciowe informacje na temat
kinetyki procesu konwersji.

Szczegdlnie interesujgca wydaje sie by¢ sytuacja, kiedy uktad jest pobudzany z
czestotliwoscig duzo wyzszg od typowych statych

zaniku dla uktadu, kiedy dochodzi do nasycenia procesu

Fizyka, Fizyka
Techniczna sl
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Pierzchalski Michat

Zaprojektowanie i implementacja
sprzezenia zwrotnego w strukturze
informatycznej regulujgcej transfer
wiedzy pomiedzy wyktadowcami a
studentami na WFAIIS.

Celem wykfadowcy akademickiego jest przekazywanie swojej wiedzy studentom. Brak
jest skutecznych mechanizméw oceniajgcych efektywnos¢ tego przekazywania
(transferu). Celem pracy inzynierskiej bedzie usprawnienie istniejgcego dziatania
mechanizmu oceniania przez studentéw tego transferu, ktéry jest obecnie w formie
ankiety. Student w ramach pracy inzynierskiej zbuduje mechanizm oparty o strukture
serwer-klient i wykorzystujacy dane z USOS poprzez USOS API. Efektem koncowym
bedzie aplikacja mobilna zbierajgca dane od uzytkownikéw, baza danych
magazynujgca je oraz serwer, gdzie te dane bedg analizowane

Informatyka Stosowana
sl
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Piotrowski Tomasz

Zastosowanie rozktadow sygnatu
elektroencefalograficznego w
poszukiwaniu zrédet aktywnosci
poznawczej mozgu.

Tematem proponowanej pracy jest uzyskanie w pierwszj kolejnosci rozktadu
rejestrowanego sygnatu

elektroencefalograficznego (EEG) za pomocg empirycznego rozktadu na mody
(ang. empirical mode decomposition), umozliwiajgcego uzyskanie
interpretowalnych neurofizjologicznie sktadowych sygnatu EEG

wskazujgcych na aktywnos¢ okreslonych struktur funkcjonalnych w

mozgu. Oczekuje sie, ze uzyskane sktadowe mogg zostac nastepnie
wykorzystane do reprezentacji tensorowej uzyskanego sygnatu, na bazie
ktérego wykorzystane zostang algorytmy uczenia maszynowego do

klasyfikacji sygnatu ze wzgledu na aktywnos¢ ww. struktur. Proponowana praca
magisterska stanowi¢ moze podstawe dalszej pracy

naukowej w dziedzinie zastosowan elektroencefalografii, w szczegolnosci

w ramach realizowanego obecnie na WFAIIS projektu NCN Symfonia 4 "W
poszukiwaniu zrodet aktywnosci poznawczej mozgu”.

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana
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Piotrowski Tomasz

Zastosowanie rozktadow sygnatu
elektroencefalograficznego w
poszukiwaniu zrodet aktywnosci
poznawczej mozgu

Tematem proponowanej pracy jest uzyskanie w pierwszj kolejnosci rozktadu
rejestrowanego sygnatu

elektroencefalograficznego (EEG) za pomocg empirycznego rozktadu na mody
(ang. empirical mode decomposition), umozliwiajgcego uzyskanie
interpretowalnych neurofizjologicznie sktadowych sygnatu EEG

wskazujgcych na aktywnos¢ okreslonych struktur funkcjonalnych w

mozgu. Oczekuje sie, ze uzyskane sktadowe mogg zostac nastepnie
wykorzystane do reprezentacji tensorowej uzyskanego sygnatu, na bazie
ktérego wykorzystane zostang algorytmy uczenia maszynowego do

klasyfikacji sygnatu ze wzgledu na aktywnos¢ ww. struktur. Proponowana praca
magisterska stanowi¢ moze podstawe dalszej pracy

naukowej w dziedzinie zastosowan elektroencefalografii, w szczegolnosci

w ramach realizowanego obecnie na WFAIIS projektu NCN Symfonia 4 "W
poszukiwaniu zrodet aktywnosci poznawczej mozgu”.

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana
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Piotrowski Tomasz

Zastosowanie uczenia
maszynowego w poszukiwaniu
zrodet aktywnosci

poznawczej mozgu.

Tematem proponowanej pracy jest wykrycie zaleznosci pomiedzy
aktywnoscig struktur funkcjonalnych mézgu a rejestrowanym sygnatem
elektroencefalograficznym za pomocg algorytmow uczenia maszynowego, ze
szczegolnym naciskiem na metode wektorow wspierajgcych. Praca obejmuje
zrozumienie idei i implementacja w MATLABIe algorytmow uczenia
maszynowego, analiza statystyczna uzyskanych wynikow, jak rowniez
poréwnanie uzyskanych wynikow z algorytmami gtebokiego uczenia

(ang. deep learning). Proponowana praca magisterska stanowi¢ moze podstawe
dalszej pracy

naukowej w dziedzinie zastosowan elektroencefalografii, w szczegolnosci

w ramach realizowanego obecnie na WFAIIS projektu NCN Symfonia 4 "W
poszukiwaniu zrédet aktywnosci poznawczej mozgu”

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana
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Piotrowski Tomasz

Efektywna implementacja algorytmu
obliczania wartosci indeksow
aktywnosci neuronalne.

Indeksy aktywnosci neuronalnej zaproponowane niedawno przez naukowcow z
Laboratorium Neurokognitywnego ICNT UMK pozwalajg na lokalizacje z
pomiaru EEG skorelowanej aktywnosci neuronalnej blisko potozonych

zrédet przy wysokiej aktywnosci tta. Proponowane indeksy sg

wielozrodtowe, tj., ich dziedzing sg kombinacje mozliwych lokalizacji

zrédet, co pocigga za sobg koniecznos¢ efektywnej implementacji w GPU
metody obliczania ich wartos¢i. W ramach pracy student wezmie udziat w
implementacji na GPU efektywnej metody obliczania wartosci indeksow
neuronalnych i posigdzie wiedze z zakresu pomiaréw EEG, neurofizjologii,
teorii optymalizacji i obliczen na GPU.

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana
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Piwinski Mariusz

System do monitoringu wybranych
ustug sieciowych

Praca dotyczyta bedzie budowy systemu monitoringu oraz analizy wydajnosci ustug
sieciowych. Zadaniem dyplomanta bedzie stworzenie systemu, ktory pozwoli
administratorowi na zdefiniowanie monitorowanych ustug sieciowych, okreslenie
zwigzanych z nimi testow wydajnosciowych oraz zaplanowania odpowiedniego
harmonogramu ich realizacji. Po uruchomieniu system w sposéb automatyczny bedzie
informowat uzytkownika o zarejestrowanych nieprawidtowosciach oraz podejmowat
szereg testow w celu ustalenia zrédta awarii. Oprogramowanie bedzie wykorzystywato
miedzy innymi automatyczne testy realizowane przez program Apache JMeter
(http://jmeter.apache.org/).

Informatyka stosowana,
Fizyka
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Piwinski Mariusz

Modelowanie wigzek atomowych.

Praca zwigzana bedzie z modelowaniem geometrii wigzek atomowych wytwarzanych
za pomocg réznych zrodet. Celem pracy bedzie stworzenie mozliwie uniwersalnej
aplikacji pozwalajgcej na analize przestrzenng wytwarzanej wigzki atomowej dla
zrédia o okreslonej geometrii. Stworzony program ma by¢ narzedziem
wspomagajgcym proces projektowania zrodet wigzek atomowych.

Informatyka stosowana,
Fizyka

95

Piwinski Mariusz

Wizualizacja zderzeniowych
parametrow wzbudzenia EICP

Praca dotyczyta bedzie budowy systemu do przetwarzania danych pomiarowych
uzyskiwanych podczas eksperymentu zderzeniowego oraz porownywania ich z
przewidywaniami teoretycznymi. Jej celem bedzie stworzenie oprogramowania
umozliwiajgcego tworzenie trojwymiarowych wizualizacji danych pomiarowych wraz z
danymi uzyskiwanymi w oparciu 0 modele teoretyczne.

Informatyka stosowana,
Fizyka

96

Roukema Boudewijn

Non-perturbative N-body/GR
simulations

N-body simulations (e.g. AstroPh:0411043, ArXiv:1105.1082,
AstroPh:0111367) used for the modelling of 0.1 to 5 Gpc scale
structure formation assume a rigid Friedmann-Lemaitre-Robertson-Walker
(FLRW) background against which perturbations grow according to
Newtonian gravity, while the FLRW background itself evolves assuming
that structure formation do not form. An UMK-Lyon project is underway
to develop relativistic methods of correcting N-body simulations for

this contradiction, by using scalar averaging (AstroPh:9912347,
ArXiv:0707.2153, ArXiv:0803.1401, ArXiv:1203.6263,
ArXiv:1303.6193). The main result of the full project
(ArXiv:1706.06179) is that more accurate simulations help show that
"dark energy" is a misinterpretation of the virialisation epoch,

during which much of the most massive galaxies and galaxy clusters
formed. The student's contribution would be in checking caveats of

this calculational method and/or proposing extensions.

Astronomia/fizyka
matematyczna
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Measuring metric inhomogeneity
with BAO

The Universe is not homogeneous, but the Concordance Model starts with
a spatially-homogeneous solution to the Einstein field equations and
afterwards applies perturbations. The scalar averaging approach
(AstroPh:9912347, ArXiv:0707.2153, ArXiv:0803.1401, ArXiv:1203.6263,
ArXiv:1303.6193) proposes a relativistically more realistic approach

to cosmological modelling. The initial measurement of a shift of about
6% in the baryonic acoustic oscillation (BAO) peak location
(ArXiv:1410.1687) in overdense regions provides the first tentative
evidence of metric inhomogeneity. The calculations using the presently
available software are cpu-intensive. A student would help develop
algorithmic speedups, tests of the different software modules, and
possibly GPGPU modules under OpenCL.

Astronomia/fizyka
matematyczna
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Roukema Boudewijn

Polish localisation (112n) of WIMS
(WWW Interactive Multipurpose
Server), development of user
support

he WIMS online mathematics/physics exercise/examination web server
(GPL/LGPL) makes it easier for students to avoid the temptation to
cheat in arithmetical, algebraic and geometrical exercises and
examinations, decreases lecturers' need to rewrite statistically

similar but new exercises every semester, and increases the

objectivity of students' gradings. The package is presently localised

in several languages (en fr it es nl cn si ca), but there is no pl
localisation. The initial aim of the project would be Polish language
localisation of the package, following the present

internationalisation structures in it. The work would partly consist

of literal translation, but would require knowledge of physics and
understanding of the required syntax, managing files, and publicly
communicating with the developers. The package should be prepared for
one of the main web server GNU/Linux distributions, i.e. debian and/or
gentoo. It would probably be useful to follow the example of
wims-extra-es in debian. The student should give a workshop type
seminar at WFAIIS in order to help faculty learn how to use the
localised package. A benefit of this project would be that the student
would necessarily gain familiarity with a wide variety of free

software mathematical packages used as WIMS' backends, e.g. octave,
maxima, pari-gp and latex.

Informatyka Stosowna
sl

99

Roukema Boudewijn

GNU Data Language - development
of missing functions

The GNU Data Language (GDL) implements a high level language widely
used by astronomers and in geosciences. As of GDL-0.9~rc4, GDL is
claimed to have full syntax compatibility with IDL(TM) 6.0 and later

and to support all IDL(TM) language elements. However, bug reports
need to be checked, and many routines have not yet been coded,
including those listed at

http://aramis.obspm.fr/~coulais/IDL_et_GDL/Matrice_IDLvsGDL_intrinsic.html

as well as others such as the SWAP_ENDIAN family. The student would be
expected to communicate publicly and productively with the GDL

upstream developers. Contributions to distribution level packaging

(e.g. debian, gentoo) could also constitute part of this project.

Informatyka Stosowna
sl




Uczenie maszynowe na danych bez

Praca dotyczy zaprojektowania metod uczenia maszynowego, ktére mogg pracowac
na zaszumionych danych bez wstepnego standaryzowania danych oraz arbitralnego
wykluczenia danych z btedami. Celem projektu bedzie = wykazanie, ze dla

Informatyka Stosowana
sl

100 [Rydzewski Jakub : . . : .
wstepnego czyszczenia. zaszumionych zestawow danych, zaimplementowane  metody uczg sie réwnie
dobrze jak dla danych czystych.
Narzedzia: c++17, python, github
. . Celem pracy jest stworzenie metody bazujgcej na estymatorach Parzena do Informatyka Stosowana
: Optymalizacja danych z uzyciem A ; . . :
101 |Rydzewski Jakub . optymalizacji hiperparametrow (swobodnych parametrow) modelow o setkach stopni sl
estymatoréw Parzena . :
swobody. Narzedzia: c++17, python, github.
Implementacja programu jr-lint Celem pracy Jgst zaimplementowanie programu w jezyku python c_jo Informatyka Stosowana
: . . |automatycznej poprawy stylu programéw stworzonych z uzyciem jezyka sl
102 [Rydzewski Jakub poprawiajgcego styl programowania , - :
: programowania c++. Narzedzia: c++17, python, github.
jezyka c++
Badanie <ciezek transoortowveh Celem pracy jest znalezienie optymalnych Sciezek reakcji procesow Fizyka, Informatyka
103 [Rydzewski Jakub . . . P y transportowych liganda (dysocjacja, dyfuzja) w uktadzie benzen--lizozym podczas Stosowana s1
ligandow w biatkach . g : T
symulacji dynamiki molekularnej. Narzedzia: linux, c++, gromacs.
. : . : Praca ma na celu wykorzystanie metod statystycznej fizyki obliczeniowej i uczenia Fizyka, Informatyka
Obliczenia energii swobodnej z . . : N : o )
: o . maszynowego do obliczenia profilu energii swobodnej przej$¢ konformacyjnych w Stosowana sl
104 [Rydzewski Jakub uzyciem metody wariacyjnej i L o
) . matych uktadach materii miekkiej. Narzedzia: linux, c++, gromacs
procesow gaussowskich.
TikZ jest pakietem jezyka TeX pozwalajgcy przy pomocy komend generowac rysunki | Informatyka Stosowana
w dokumentach. Program powinien udostepniaé graficzny interfejs uzytkownika sl
105 |Sarbicki Gniewomir Graficzny generator kodu TikZ pozwalajgcego tworzy¢ rysunek i w czasie rzeczywistym pokazywac kod rysunku.
Realizacja jako aplikacja okienkowa (np. python + biblioteki gtk albo qt) albo jako
aplikacja na stronie www w html canvas.
Desklet (javascript) wyswietlajgcy na pulpicie liste ostatnich publikacji na arXiv. Opcja | Informatyka Stosowana
106 |[Sarbicki Gniewomir Desklet - nowosci na arXiv taczenia sie z kontem Google Scholar i wyswietlania ich sugestii. Kliknigcie na sl
element listy powinno pobrac i otworzy¢ pdf z publikacja.
107 |Sarbicki Gniewomir Mikrowatki i kontynuacje Teoria i przyktad realizacji za pomocg wielowgtkowego serwera prostej gry. Informatykzlstosowana
Sytuacjq fizyczng bytby zamkniety szeScian zawierajgcy kilka fadunkow punktowych. | Informatyka Stosowana
Granica obszaru jest czesciowo przewodnikiem, czesciowo izolatorem. Potencjat sl
wewnatrz rozwigzujemy zatem rozwigzujgc rownanie Poissona z warunkami
przegowymi czesciowo Dirichleta, czesciowo von Neumanna. Praca polega na
RG i3 elektrostatvk Kiad stworzeniu aplikacji na strone www w technologii html canvas pozwalajgcag
108 |Sarbicki Gniewomir ownania elekirostatyki - rozkia uzytkownikowi dodawac tadunki, zmieniac ich wartosci i potozenia w szescianie,

tadunku na granicy obszaru

nadawac scianom status przewodnik izolator. Kod strony powinien po kazdej zmianie
wprowadzonej przez uzytkownika przeliczy¢ pole i w postaci barw przedstawi¢ rozktad
gestosci tadunku na powierzchni szescianu. Powinna by¢ mozliwosc¢ obracania
szescianu by obejrze¢ go z kazdej strony.




Wyznaczanie wyktadnika
adiabatycznego dla powietrza

Praca polega na stworzeniu strony internetowej w technologii html canvas symulujgcej
cwiczenie 23 na Pierwszej Pracowni Fizycznej. W doswiadczeniu mamy balon z
gazem z podtgczonym manometrem, wejscie i wyjScie jest zamykane zaworami, na
wejsciu jest pompa uruchamiana wigcznikiem. Uzytkownik powinien mie¢ mozliwos¢
sterowania zaworem wejsciowym pompy (potgczonym z otwieraniem zaworu

Informatyka Stosowana
sl

109 e e metodg Clementa - Desormesa. wejsciowego do balonu), sterowania zaworem wyjsciowym oraz obserwaciji
Doswiadczenie wirtualne manometru oraz zegara. Program powinien symulowa¢ zmiany cisnienia w balonie
pod wptywem dziatan uzytkownika. Powinna by¢ mozliwos¢ zrzutow wskazan
manometru do tabeli ponizej petnigcej funkcje rejestru.
Zatbzmy ze mamy dany wieloscian zadany poprzez jego wierzchotki. Naszym Informatyka Stosowana
zadaniem jest stwierdzenie czy pewien punkt lezy wewnatrz tego wieloscianu (czyli w sl, Fizyka sl
otoczce wypuktej zbioru wierzchotkéw). Problemy takie spotykamy czesto w
. kwantowej teorii informaciji. Praktyczng czescig projektu bedzie orzekanie w sposob
110 |Sarbicki Gniewomir Wysok.owymlaro.we algorytmy przyblizony o separowalnosci stanu kwantowego lub o rozktadalnosci swiadka
otoczki wypuktej splatania (praca inzynierskallicencjacka). Rozwinieciem projektu bedzie dyskusja
ztozonosci czasowej algorytmow i ich optymalnosci.
W kwantowe;j teorii informaciji, w analizie zagadnien kontekstualnosci wychodzi sie od | Informatyka Stosowana
zbioru stanéw kwantowych wraz z relacjg ortogonalnosci miedzy nimi. Problemem jest sl
Reprezentacje minimalne graféw wyznaczenie przestrzeni Hilberta minimalnego wymiaru w ktorej mozna zanurzy¢ zbior
111 ([Sarbicki Gniewomir ortogonalnosci stanow tak by byly spetnione relacje ortogonalnosci pomiedzy nimi. Projekt polega na
opisaniu algorytmow wyznaczania minimalnej reprezentacji, ich ztozonosci oraz ich
implementacji.
o _ Algorytm Fortune'a w zmiennych Irpplementacja w zmiennyg:h biegunowych aIgoMmu Fortune'a vyy;naczajacego Informatyka Stosowana
112 |[Sarbicki Gniewomir : diagram Voronoia dla skonczonego zbioru punktéw na ptaszczyznie. sl
biegunowych
Implementacja algorytmu Fortune'a w dowolnym wymiarze. Informatyka Stosowana
113 |Sarbicki Gniewomir Algorytm Fortune'a w dowolnym sl
wymiarze.
Technologia WebSocket pozwala na asynchroniczng transmisje danych poprzez Informatyka Stosowana
gniazdo TCP pomiedzy serwerem a przeglgdarkg. Praca polegataby na sl
. : Technologia WebSocket na zaimplementowaniu prostej gry czasu rzeczywistego pomiedzy dwoma graczami, w
114 |Sarbicki Gniewomir . . . o . . . . :
przyktadzie gry czasu rzeczywistego |ktorej komunikacja pomigedzy graczami odbywataby sie poprzez serwer posredniczacy
w przegladarce w technologii WebSocket. Po stronie przeglgdarki javascript, po stronie serwera
obstuga przez serwer tornado w pythonie.
Analiza dynamiki dwch spinow 1/2 Praca_polega na rozwazeniu oddzia’ryyvania.te’rmicznego pola_ .elel.<tromagnetycznego Fizyka s1
: L sprzezonego dipolowo z uktadem dwdch spindw 1/2 w przyblizeniach Borna-Markowa
W oddzialywaniu dipolowym z i fali rotujgcej. Przeprowadzenie symulacji w pakiecie QuTiP (w jezyku python). W
115 |Sarbicki Gniewomir zewnetrznym, termicznym polem

elektromagnetycznym przy pomocy

biblioteki QuTiP (python)

miare postepow prac, mozliwos¢ rozszerzania opisu.




Zasada Landauera dla wiekszej

Kiedy rezerwuar nie tylko stabilizuje sSrednig energie czastek , ale rowniez np. srednig
wartos¢ jednej sktadowej momentu pedu w uktadzie stanowigcym rejestr informacyjny,
wtedy skasowanie jednego bitu informacji nie musi wigzac sie tylko z przeptywem
pewnej ilosci ciepta do rezerwuaru, ale koszt skasowania mozna roztozy¢ pomiedzy

Fizyka s1

116 |Sarbicki Gniewomir ilosci zachowanych tadunkéw koszt energetyczny i koszt spinowy. Podobnie w przypadku wiekszej ilosci
zachowanych wielkosci. Nalezy opisa¢ zaleznosci pomiedzy kosztami w réznych
jednostkach fizycznych kasowania bitu informaciji.
. . Zadaniem studenta bedzie przeprowadzenie testdw istniejgcego oprogramowania Fizyka, Informatyka
Testowanie oprogramowania (testy : o N . N :
: : : : stuzgcego do obliczen, co obejmuje przygotowanie zestawu testow jednostkowych i Stosowana, Automatyka
117 [Stowik Karolina jednostkowe, adaptacyjne, o )
N Dl wydajnosciowych. I Robotyka
wydajnosciowe, wdrozeniowe)
Polismnografia - technika W trr]a.k.me badania rejestruje sie do 40 sygnatéw czasowych - EEG, ECG, oddych, Informatyka Stosowana
118 |Sokolov Oleksandr rejestrowania i badania czynnosci fuch rinne.
. ) : Zadaniem dyplomanta bedzie diagnostyka chorob oddychania.
organizmu ludzkiego w czasie snu.
Implementacja zachowania dwoch [Celem pracy jest rozwigzywanie zagadnien nawigacyjnych w warunkach niepetnosci Informatyka Stosowana
119 |Sokolov Oleksandr robotow w srodowisku informacji z otoczenia oraz wyjasnienia sytuacji za pomocg inteligentnej komunikaciji
wieloagentowym. pomiedzy robotami.
Ocena osiggnie¢ naukowych naukowcow jest trudna, poniewaz nauka dzieli sie na Informatyka Stosowana
dziedziny naukowe i dyscypliny. Klasyfikacja nie jest jednoznaczna, i bardzo czesto
dyscypliny sg powigzane z kilkoma dziedzinami naukowymi.Dobrym rozwigzaniem
120 |sokolov Oleksand Aplikacja do oceny i wizualizacji bytoby zastosowanie logiki rozmytej.Celem pracy jest tworzenie aplikacja, ktéra na
oxolov leksandr osiggnie¢ naukowych podstawie danych o publikacjach naukowca, umozliwi obliczenia jego dorobku
wzbiorze dyscyplin oraz dziedzin za pomocg specjalnych operatoréw logiki rozmytej -
optymistycznej oraz pesymistycznej norm.
Rodzina uktadéw SoC o nazwie Zynq 7000 produkowana przez Xilinx posiada Fizyka Techniczna
wbudowany wraz z uktadem programowalnym mikroprocesor ARM Cortex A9. Takie [ Informatyka Stosowana
rozwigzanie bazujgce na wspoétdziataniu uktadu programowalnego z wielordzeniowym
fizycznym procesorem pozwala na uzyskanie wyzszych wydajnosci przetwarzania
. . |danych.
Przetwarzanie danych spektralnej
121 |Sylwestrzak Marcin tomografii optycznej na uktadach

Zyng-7000

Spektralna tomografia optyczna to nieinwazyjna metoda pozwalajgca na badania
przede wszystkim ludzkiego oka — dzis, juz w wiekszosci gabinetow okulistycznych
znajduje sie tomograf OCT. Metoda ta ciggle jest rozwijana, jednak duzym jej
ograniczeniem jest czasochtonna analiza numeryczna danych. Wykonanie jej na
uktadzie Zynqg -7000 pozwoli na znaczne zredukowanie czasu oczekiwania na wynik.




Opracowanie oprogramowania do
analizatora wigzki laserowej w

Ksztatt wigzki swiatta laserowego w znaczgcym stopniu wptywa na
najwazniejsze cechy eksperymentalnych uktadow optycznych, (m.in.
skaningowych systemow obrazujgcych) takich jak czutos¢ i rozdzielczosc.
Kontrola ksztattu wigzki propagujgcej w uktadzie pozwala na jego precyzyjne

Informatyka Stosowana,
Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna

122 |Tamborski Szymon : : wyjustowanie i optymalizacje pod kgtem docelowych zastosowan. Celem pracy
czasie rzeczywistym opartego na . ; : . :
bedzie opracowanie uniwersalnego oprogramowania wykorzystujgcego obraz
kamerze CMOS/CCD L . .
przekroju wigzki do jej ilosciowej charakterystyki. Preferowanym
Srodowiskiem programistycznym bedzie LabView.
Celem pracy jest budowa stanowiska dydaktycznego wyposazonego w nhaped Automatyka i Robotyka
elektryczny z silnikiem reluktancyjnym. Praca polega na uruchomieniu i zarezerwowany
L . skonfigurowaniu napedu przy pomocy dostarczonego oprogramowania oraz na
: Uruchomienie i oprogramowanie . . . - .
123 |Tarczewski Tomasz o ) przeprowadzeniu testow funkcjonalnych. Podczas realizacji pracy Student powinien
napedu z silnikiem reluktancyjnym taks . . . o .
akze przeanalizowac tryby pracy napedu. Elementem sktadowym pracy jest rowniez
przygotowanie instrukcji umozliwiajgcej wykonanie ¢wiczenia laboratoryjnego.
Celem pracy jest zaprojektowanie, zbudowanie i uruchomienie miniaturowych Automatyka i Robotyka
autonomicznych platform mobilnych, ktére bedg wspotpracowaty ze sobg podczas zarezerwowany
Opracowanie autonomicznych poruszania sie w nieznanym srodowisku. Zadanie Studenta polega¢ bedzie rowniez
123 |Tarczewski Tomasz platform mobilnych na przygotowaniu oprogramowania umozliwiajgcego platformom mobilnym wymiane
wspotprowadzgcych ze sobg informacji oraz rozwigzywanie problemow zwigzanych ze znajdowaniem najkrétszej
drogi do celu w nieznanym srodowisku.
. : Stanowisko do badania czujnikéw |Celem pracy jest zaprojektowanie i wykonanie stanowiska laboratoryjnego do badania | Automatyka i Robotyka
124 |Wydzgowski Leszek e . L o . .
zblizeniowych charakterystyki czujnikow zblizeniowych uzywanych w przemysle.
’ . Stanowisko do badania czujnikéw Celem pracy Jgst zallp'ro!ektowanle | wykqname stanowiska Iaporatoryjnego do badania Autqmatyka [ quotyka,
125 |Wydzgowski Leszek temperatury charakterystyki czujnikow temperatury uzywanych w przemysle. Fizyka Techniczna
Budowa skanera przestrzennego |Celem pracy jest zaprojektowanie i wykonanie skanera przestrzennego, ktory bedzie | Automatyka i Robotyka
126 |Wydzgowski Leszek do zastosowan w pojazdach wspotpracowat z pojazdami autonomicznymi.
autonomicznych
Zastosowanie lidaru do wykrywania [Celem pracy jest wykorzystanie lidaru do wykrywania obiektow wokét poruszajgcego | Automatyka i Robotyka
127 |Wydzgowski Leszek przeszko_d wokot robota sie autonomicznie robota mobilnego. zarezerwowany
autonomicznego.
128 |Zaremba Jarostaw Stany spéjne Praca.poswu?,cona omowieniu podst.aw teoretycznych i w%asno,sm stanow spojnch Fizyka sl1/licencjacka
(kwaziklasycznych) oscylatora oraz ich wybranych zastosowan
Tematyka pracy dotyczy zjawisk zwigzanych z rozchodzeniem sie Swiatta w Fizyka sl1/licencjacka
129 |Zaremba Jarostaw Zjawiska magnetooptyczne osrodkach poddanych dziataniu pola magnetycznego.
Celem pracy jest napisanie i weryfikacja pakietu funkcji i procedur przydatnych w Automatyka i Robotyka
130 (Zielinski Marek Pakiet funkciji i procedur VHDL realizacji cyfrowych uktadéw wykorzystywanych w systemach automatyki i robotyki,
implementowanych w strukturach programowalnych
Automatyka i Robotyka
130 |Zielinski Marek Projektowanie automatéw o Celem pracy jest opracowanie projektow automatéw FSM realizowanych z

skonczonej liczbie stanow — FSM

wykorzystaniem roznej liczby procesoéw i przy roznych sposobach kodowania.




Celem pracy jest opracowanie projektow uktadow sekwencyjnych wraz z programami
w jezyku VHDL (test bench) umozliwiajgcymi testowanie ich dziatania.

Informatyka Stosowana

131 |Zielinski Marek Symulacja uktadoéw sekwencyjnych
Wykorystani modly zazadzani | o 2o 2% SPEEENETTe i SO S I el RN R | Avomaia Rt
132 |Zielinski Marek sygnatami zegarowymi DCM w y yeznyen, jacy y '
uktadach FPGA
Celem pracy jest opracowanie w srodowisku ISE Xilinx przyktadowych projektow Informatyka Stosowana
e Wykorzystanie blokéw mnozenia w [filtrow cyfrowych dla celéw dydaktycznych, demonstrujgcych dziatanie
133 |(Zielinski Marek . ey
uktadach FPGA wbudowanych blokbw mnozenia.
: . Symulowane wyzarzanie to probabilistyczny algorytm globalnej optymalizacji funkciji. Informatyka
134 |(Zielinski Michat Symuloyvang wyzarzanie - algorytm W pracy bedzie omdwiony i zilustrowany na kilku przyktadach, a takze Stosowana/Fizyka
optymalizacji globalnej . . C :
zaimplementowane w C++ w wersji sekwencyjnej i rownolegtej.
Particle swarm optimization to grupa metod iteracyjnej optymalizacji, w ktorej Informatyka
- Particle swarm optimization (PSO) - rozwigzanie udoskonalana poprzez symulacje ruchu "czgstek tworgac_;ych _chmare Stosowana/Fizyka
135 |(Zielinski Michat I ¢ lizacii alobalnet wg prostych regut matematycznych. W pracy algorytmy te bedg omowione i
algorytmy optymalizacii globaine} zilustrowane na kilku przyktadach, a takze zaimplementowane w C++.
Uczenie maszynowe wykorzystane zostanie do analizy istniejgcych wynikow obliczen Informatyka
136 |Zielinski Michat Uczenie maszynowe w atomistycznych, a nastepnie do rozwigzania zagadnienia odwrotnego, ;. Stosowana/Fizyka

zastosowaniu do nanostruktur.

zaproponowania ksztattu nanostruktury o okreslonych wtasnosciach elektronowych.




