Tematy prac inzynierskich i licencjackich

Sugerowany
L.p. Opiekun pracy Temat pracy inzynierskiej/licencjackiej kierunek/
specjalnos¢
1 |Adamczak Rafat Wizualizacja klasteryzacji w przestrzeni 2D i 3D. Informatyka Stosowana
System na urzgdzenia mobilne utawiajacy zapamietywanie (np. | Informatyka Stosowana
2 |Adamczak Rafat stowek z
jezyka obcego)
Biblioteka zapisujgca i odczytujgca klastryzacje hierachiczng w Informatyka Stosowana
3 |Adamczak Rafat réznych formatach np (w formacie tree view, uQlust itp).
4 |Balter Aleksander . : Fizyka Techniczna
Mapowanie 3-D za pomocg obrazowania stereoskopowego
Analiza ruchéw wiasnych emisji maserowej metanolu i jej Astronomia
5 |Bartkiewicz Anna zmiennosci w wybranych obszarach powstawania masywnych
gwiazd
: : L Informatyka Stosowana,
6 |Bielska Katarzyna Oprogramowanie do symulacji widm molekularnych Fizyka, Fizyka
7 |Bogustawska Katarzyna Oddziatywania w silnie skorelowanych uktadach molekularnych Fizyka teoretyczna
Informatyka Stosowana,
8 |Bogustawska Katarzyna Analiza danych w programie PIERNIK Fizyka teoretyczna
9 |Bogustawska Katarzyna Graficzny interfejs uzytkownika dla programu PIERNIK Informatyka Stosowana,
10 [Chaberski Dariusz Ukfad zdejmowania charakterystyk DC dwojnikow oraz trojnikow Automatyka | Robotyka




magisterska lub
inzynierska (Informatyka

11 |Chaberski Dariusz Precyzyjne wyznaczanie histogramow Stosowana), inzynierska
12 |chaberski Dariusz Rozbudowa systemu statoprzecinkowego o koprocesor (Automatyka i robotyka)
arytmetyczny 8087
Fizyka techniczna,
Informatyka stosowana
(magisterska lub
: : Symulowanie modeli i zjawisk fizycznych mechaniki klasycznej z inzynierska),
15 |k te wykorzystaniem urzgdzenh mobilnych z systemem Android Automatyka i robotyka
(inzynierska)
14 |Drozdowski Winicjusz ggtzy(r)nBallzaCJa parametrow scyntylacyjnych krysztatéw beta- Fizyka s1
o Automatyzacja pozycjonowania probki w uktadzie do pomiaréw | Fizyka Techniczna (s1),
15 |Drozdowski Winicjusz fotoluminescencj ewentualnie Automatyka
16 |Dziczek Dariusz Automaty_zaCJa obstugi systemu lasererowego Coherent MBR- Autpmatyka i r(_)botyka,
110/Verdi Eizvka techniczna
Dziczek Dariusz Konstrukcja i testy prototypu zwierciadta adaptywnego Fizyka Techniczna
: : . Automatyka i Robotyka
17 |Erwinski Krystian Uktad sterowania rozproszonego na bazie oprogramowania zarezerwowany
TwinCAT 3 i modutéw firmy Beckhoff
18 |Erwinski Krvstian Sterowanie temperaturg z wykorzystaniem sterownika PLC Autc;r;re:;/g?\l\;osvzbnotyka
Y Simatic S7-1200 Y
o . Cykliczna komunikacja ethernetowa ze sterownikiem na bazie Automatyka i Robotyka
19 |Erwinski Krystian zarezerwowany

mikrokontrolera serii STM32F7




20

Erwinski Krystian

Uktad sterowania rozproszonego na bazie sterownikoéw PLC
firmy Siemens

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

Automatyka i Robotyka,

21 |Fedus Kamil Czujnik stanu niewazkosci Fizyka Techniczna
System analizy sygnatéw w badaniach anihilaciji i rozpraszania Automatyka | Robotyka,
22 |Fedus Kamil y . Y SY9 ) P Fizyka Techniczna
pozytonow
23 |Gesicki Krzysztof Ewolucja gwiazd na etapie post-AGB Astronomia-
zarezerwowany

24

Gozdziewski Krzysztof

Algorytm genetyczny PIKAIA w srodowisku wieloprocesorowym

Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna

25

Gozdziewski Krzysztof

System wykrywania i sledzenia wytadowan atmosferycznych

Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna

26

Grabowski Ireneusz

Opis korelacji elektronowej w metodach DFT

Fizyka, Informatyka
Stosowana Fizvka

27

Grabowski Ireneusz

Analiza drugiego rzedu rachunku zaburzen (MP2).

Fizyka, Informatyka
Stosowana, Fizyka

28

Grabowski Ireneusz

Efektywne metody obliczania energii oddziatywan.

Fizyka, Informatyka
Stosowana Fizvka

29

Grabowski Ireneusz

Opracowanie nowych funkcjonatow w metodzie funkcjonatéw
gestosci (DFT).

Fizyka, Informatyka
Stosowana, Fizyka
Techniczna

30

Grabowski Ireneusz

Analiza standardowych fukcjonatow w teorii funckcjonatow
gstosci.

Fizyka, Informatyka
Stosowana, Fizyka
Techniczna

31

Grabowski Ireneusz

Opracowanie i wykonanie programu pozwalajacego na
automatyczne tworzenie i testowanie funkcjonatow i
potencjatdw korelacyjnych w metodzie funkcjonatow gestosci.

Infomatyka Stosowana,
Fizyka, Fizyka
Techniczna

32

Grabowski Ireneusz

Egzaminator Il - wykonanie nowego systemu do zarzadzania
egzaminami na WFAIIS

Informatyka Stosowana




Wykonanie aplikacji do zarzadzania tematami prac

Informatyka Stosowana

33 |Grabowski Ireneusz dyplomowych - wstawianie tematow, ich aktualizacja, wybér
promotora, ...
34 |Gragbczewski Krysztof Modelowanie optymalnych profili w 2D i 3D Informatyka Stosowana

35

Grabczewski Krysztof

Wizualizacja na zywo wynikow sportowych

Informatyka Stosowana

36

Grochowski Marek

Modelowanie jezyka polskiego za pomocg gtebokich sieci
neuronowych typu GAN

Informatyka Stosowana

37

Grochowski Marek

Reprezentacje wektorowe stéw dla jezyka polskiego

Informatyka Stosowana

38

Grulkowski Ireneusz

Akwizycja i synchronizacja urzgdzen zewnetrznych w uktadzie
tomografu optycznego

Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna

39

Grzelak Stawomir

Realizacja transmisji bezprzewodowej w pasmie ISM

Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana

40

Karwasz Grzegorz

Platforma e-learningowa do fizyki wspotczesnej: semi-
authomatic retrieving and evaluation of information

Informatyka Stosowana

41

Karwasz Grzegorz

Wykonanie ruchomego modelu Uktadu Stonecznego

Automatyka i Robotyka

42

Kedziorski Andrzej

Ultrazimne molekuty rydbergowskie

Astronomia, Fizyka,
Fizyka Techniczna,
Informatyka Stosowana

43

Kedziorski Andrzej

Centra barwne azot-wakans (NV-) w diamentach

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka
Stosowana




44

Ktosowski tukasz

Metoda prezentacji wynikow eksperymentu zderzeniowego z
zastosowaniem grafiki tréjwymiarowe;j

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka
Stosowana

45

Ktosowski tukasz

Symulacje numeryczne dynamiki zespotu jonow w putapce

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka
Stosowana

46

Ktosowski tukasz

Model putapki jonowej

Fizyka, Fizyka
Techniczna

47

Ktosowski tukasz

Uktad sterowania putapki jonowej

Automatyka i robotyka,
Fizyka Techniczna

48

Kobus Jacek

Budowa GUI dla programu LaOH

Infomatyka Stosowana,

49

Kobus Jacek

Zarzgdzanie zaporami ogniowymi na serwerach-gospodarzach i
maszynach wirtualnych

zarezerwowany

50

Kowalska Dorota

Przekaz energii w nanostrukturyzowanej fotoelektrodzie

Fizyka, Fizyka
Techniczna,

51

Kowalska Dorota

Projekt i konstrukcja miksera kotyskowo-rolkowego

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka

52

Kowalski Marcin

Projekt uktadu enkodera inkrementalnego zaimplementowany w
strukturze uktadu programowalnego

Automatyka i Robotyka

53

Kowalski Marcin

o4

Lal-Jadziak Jadwiga

Implementacja generatoréw liczb pseudolosowych w strukturze
uktadu programowalnego

Urzadzenie do lokalizacji miejsca wycieku z rurociggu —
aplikacja komputerowa

Fizyka Techniczna

Automatyka i Robotyka

55

Lal-Jadziak Jadwiga

Korelacyjny termometr szumowy - aplikacja komputerowa

Automatyka i Robotyka




Zdalny pomiar cisnienia i temperatury gazu metodami

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Informatyka

56 [Lisak Daniel spekiroskonii absorncvinei Stosowana, Automatyka
P g PeYInel | robotyka
57 |Maciejewski Gracjan Badanie zmiennosci fotometrycznej gwiazdy GSC 4010-434 Astronomia s1

58

Maciejewski Gracjan

Metody poszukiwania egzoksiezycow wokot tranzytujgcych
egzoplanet

Astronomia sl

59

Maciejewski Gracjan

Poszukiwanie kandydatek na tranzytujgce planety w
obserwacjach archiwalnych projektu Open Clusters Survey

Astronomia sl

60

Maciejewski Gracjan

System automatycznego sSledzenia dla teleskopu Cassegraina w
Piwnicach

Astronomia sl

61

Mandra Stawomir

Budowa i oprogramowanie plotera pionowego

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

62

Mandra Stawomir

Opracowanie systemu wizyjnego dla robota realizujgcego
zadania paletyzacji i sortowania

Automatyka i Robotyka

63

Mastowski Piotr

Pomiar czasu trwania impulséw femtosekundowych.

Fizyka, Fizyka
Techniczna, Automatyka
I Robotyka
zarezerwowany

64

Mastowski Piotr

Stabilizacja absolutna lasera femtosekundowego pracujgcego w
zakresie sredniej podczerwieni

Astronomia, Fizyka,
Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka
zarezerwowony




Fizyka, Fizyka
Techniczna, Automatyka

65 |Mastowski Piotr Cyfrowy kontroler PID I Robotyka
zarezerwowany
66 |Matulewski Jacek Opracowanlg i testowanie sterowanego wzrokiem systemu Fizyka s1
wprowadzania tekstu
Przygotowanie i rozwdj pakietu dla Unity3D umozliwiajgcego zarezerwowany

67

Matulewski Jacek

uzycie eyetrackera jako kontrolera (na podstawie gotowych
bibliotek .NET)

Gry lub symulacje fizyczne korzystajgce z OpenGL 4.x oraz

Informatyka Stosowna

68 |Matulewski Jacek NVIDIA PhysX <1
Edytor dla jezyka GIML (opartego na XML) w Visual Studio - Informatyka Stosowna
69 [Matulewski Jacek szablony tekstu i przygotowanie Intelli Sence w oparciu o sl

gotowe narzedzia

70

Matulewski Jacek

MouseGaze program umozliwiajgce sterowanie komputerem z
systemem Windows za pomocg okulografu (eyetrackera).

Informatyka Stosowna
sl

Program do obstugi sieci spotecznosciowej Facebook

Informatyka Stosowna

71 |Matulewski Jacek :
obstugiwany za pomocg wzroku sl
72 |Matulewski Jacek Przygotowanie tutorialu dot. PhysX + OpenGL 4 |lub Vulcan InformatyksalStosovvna
73 |Matulewski Jacek Przygotowanie tutorialu do EmguCV/OpenCV w C# InformatyksalStosovvna
74 |Matulewski Jacek Programowane testowanie interfejsu aplikacji (ang. coded Ul Informatyka Stosowna
tests) s1
75  |Matulewski Jacek _Opracowanlg i implementacja treningu elstycznos$ci neuronalnej | Informatyka Stosowna
| pozhawcze) sl

76

Mikulska-Ruminska Karolina

Szukanie motywow sekwnecyjnych o znaczeniu biologicznym

Fizyka Techniczna,
Informatyka Stosowana,
Fizyka




77

Paprocki Marcin

Symulacja uktadu sterowania procesem technologicznym z
wykorzystaniem TwinCAT

Automatyka i Robotyka

78

Paprocki Marcin

Modernizacja uktadu sterowania miniaturowego plotera
laserowego

Automatyka i Robotyka

79

Paprocki Marcin

Uktad pomiaru parametrow srodowiskowych z wizualizacjg na
ekranie wyswietlacza LCD TFT

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

80

Paprocki Marcin

Demonstrator aplikacji ,Internetu rzeczy” (loT) na bazie zestawu
B-L475E-I0TO1A

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

81

Peptowski Lukasz

Wykorzystanie kart graficznych w analizie dynamiki molekularnej

Informatyka Stosowna
sl

82

Peptowski Lukasz

Badanie termostabilnosci enzymu hydrataza nitrylowa

Fizyka lub IS , FT

83

Pigtkowski Dawid

Wiréwka laboratoryjna

Automatyka i robotyka

84

Pigtkowski Dawid

Gtebokos¢ modulacji sygnatu luminescencji w nanokrysztatach
jako wskaznik dynamiki uktadu

Fizyka, Fizyka
Techniczna sl

85

Pierzchalski Michat

Zaprojektowanie i implementacja sprzezenia zwrotnego w
strukturze informatycznej regulujgcej transfer wiedzy pomiedzy
wyktadowcami a studentami na WFAIlS.

Informatyka Stosowana
sl

86

Piotrowski Tomasz

Zastosowanie rozktadow sygnatu elektroencefalograficznego w
poszukiwaniu zrédet aktywnosci poznawczej mozgu.

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana

87

Piotrowski Tomasz

Zastosowanie rozktadow sygnatu elektroencefalograficznego w
poszukiwaniu zrédet aktywnosci poznawczej mozgu

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana

88

Piotrowski Tomasz

Zastosowanie uczenia maszynowego w poszukiwaniu zrodet
aktywnosci
poznawczej mozgu.

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana




89

Piotrowski Tomasz

Efektywna implementacja algorytmu obliczania wartosci
indeksow
aktywnosci neuronalne;.

Fizyka Techniczna,
Automatyka i Robotyka,
Informatyka Stosowana

Informatyka stosowana,

90 [PiwihAski Mariusz System do monitoringu wybranych ustug sieciowych Fizyka

91 |Piwinski Mariusz Modelowanie wigzek atomowych. |nf0rmat)|/:kigyi[;)sowana,

92 |Piwinski Mariusz Wizualizacja zderzeniowych parametrow wzbudzenia EICP Informat)lgligyitgsowana,

93 |Roukema Boudewijn Non-perturbative N-body/GR simulations Astronomia/fizyka
matematyczna

94 |Roukema Boudewijn Measuring metric inhomogeneity with BAO Astronomia/fizyka
matematyczna

95

Roukema Boudewijn

Polish localisation (112n) of WIMS (WWW Interactive
Multipurpose Server), development of user support

Informatyka Stosowana

96

Roukema Boudewijn

GNU Data Language - development of missing functions

Informatyka Stosowana

Informatyka Stosowana

97 |Rydzewski Jakub Uczenie maszynowe na danych bez wstepnego czyszczenia. <1

98 |[Rydzewski Jakub Optymalizacja danych z uzyciem estymatoréw Parzena Informatykastlstosowana
Implementacja programu jr-lint poprawiajgcego styl Informatyka Stosowana

99 |Rydzewski Jakub programowania sl

jezyka c++

Fizyka, Informatyka

100 |Rydzewski Jakub Badanie sciezek transportowych ligandéw w biatkach
Stosowana s1
. . .. . o Fizyka, Informatyka
101 |Rydzewski Jakub Obliczenia energii swobodnej z uzyciem metody wariacyjnej i Stosowana s1

procesow gaussowskich.




Informatyka Stosowana

102 [Sarbicki Gniewomir Graficzny generator kodu TikZ <1
103 [Sarbicki Gniewomir Desklet - nowosci na arXiv Informatykzlstosowana
104 |Sarbicki Gniewomir Mikrowatki i kontynuacje InformatykzllStosowana
105 |Sarbicki Gniewomir Réwnania elektrostatyki - rozktad tadunku na granicy obszaru Informatykf;llStosowana
106 |Sarbicki Gniewomir Wyznaczanie wyktadnika ad’|apatyczn_ego .dla powietrza metodg | Informatyka Stosowana
Clementa - Desormesa. Doswiadczenie wirtualne sl
Informatyka Stosowana
107 |Sarbicki Gniewomir Wysokowymiarowe algorytmy otoczki wypuktej s1, Fizyka si
108 |sarbicki Gniewomir Reprezentacje minimalne graféw ortogonalnosci InformatykzlStosowana
109 |Sarbicki Gniewomir Algorytm Fortune'a w zmiennych biegunowych InformatykzlStosowana
110 |Sarbicki Gniewomir | | Informatyka Stosowana
Algorytm Fortune'a w dowolnym wymiarze. sl
Informatyka Stosowana
111 |Sarbicki Gniewomir Technologia WebSocket na przyktadzie gry czasu sl
rzeczywistego w przegladarce
: D " . L Fizyka s1
Analiza dynamiki dwoch spinow 1/2 w oddziatywaniu dipolowym
112 |Sarbicki Gniewomir z zewnetrznym, termicznym polem elektromagnetycznym przy
pomocy biblioteki QuTiP (python)
: L . Fizyka s1
113 |Sarbicki Gniewomir Zasada Landauera dla wiekszej ilosci zachowanych tadunkow
114 |sokolov Oleksandr Polismnografia - technika rejestrowania i badania czynnosci Informatyka Stosowana

organizmu ludzkiego w czasie snu.




115

116

117

118

119

120

121

122

123

124
125

126

127

Sokolov Oleksandr

Implementacja zachowania dwoch robotow w srodowisku
wieloagentowym.

Informatyka Stosowana

Sokolov Oleksandr

Aplikacja do oceny i wizualizacji osiggnie¢ naukowych

Informatyka Stosowana

Sylwestrzak Marcin

Przetwarzanie danych spektralnej tomografii optycznej na
uktadach Zyng-7000

Fizyka Techniczna
Informatyka Stosowana

Tamborski Szymon

Opracowanie oprogramowania do analizatora wigzki laserowej
w
czasie rzeczywistym opartego na kamerze CMOS/CCD

Informatyka Stosowana,
Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna

Tarczewski Tomasz

Uruchomienie i oprogramowanie napedu z silnikiem
reluktancyjnym

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

Tarczewski Tomasz

Opracowanie autonomicznych platform mobilnych
wspotprowadzgcych ze sobg

Automatyka i Robotyka
zarezerwowany

Wydzgowski Leszek

Stanowisko do badania czujnikdéw zblizeniowych

Automatyka i Robotyka

Wydzgowski Leszek

Stanowisko do badania czujnikdw temperatury

Automatyka i Robotyka,
Fizyka Techniczna

Wydzgowski Leszek

Budowa skanera przestrzennego do zastosowan w pojazdach
autonomicznych

Automatyka i Robotyka

Zaremba Jarostaw

Stany spojne

Fizyka sl1/licencjacka

Zaremba Jarostaw

Zjawiska magnetooptyczne

Fizyka sl1/licencjacka

Zielinski Marek

Pakiet funkcji i procedur VHDL

Automatyka i Robotyka

Zielinski Marek

Projektowanie automatéw o skonczonej liczbie stanow — FSM

Automatyka i Robotyka




Informatyka Stosowana

128 |Zielinski Marek Symulacja uktadow sekwencyjnych

129 |Zielinski Marek Wykorzystanie modutu zarzgdzania sygnatami zegarowymi DCM| Automatyka i Robotyka
w uktadach FPGA

130 |Zielinski Marek Wykorzystanie blokow mnozenia w uktadach FPGA Informatyka Stosowana




