Zalgcznik nr 5 do Uchwaty Nr 15 Senatu UMK z dnia 24gat2015 r.

Efekty ksztatcenia dla ikrunku
i ich relacje z
efektami ksztatcenia dlaobszaréw ksztatcenia

Efekty ksztalcenia majzastosowanie do programow ksztalcenia dla studi@paozynajcych s¢ od roku akademickiego
2015/2016; poprzedzone byty efektami ksztatcenieslokymi w zagczniku nr 4.2. do Uchwaty Nr 32 Senatu UMK z dnia
24 kwietnia 2012 r.

Wydziat prowadzacy kierunek studiow: Wydziat Fizyki, Astronomii

i Informatyki Stosowanej
Kierunek studiow: automatyka i robotyka
Poziom ksztatcenia: studia pierwszego stopnia
Profil ksztalcenia: ogolnoakademicki

Umiejscowienie kierunku w obszarze ksztalcenia: nda techniczne

Symbol* Efekty ksztatcenia dla kierunku studiéw Odniesienie do efektéw
Po ukonczeniu studiéw pierwszego stopnia ksztatcenia w obszarze
kierunku automatyka i robotyka ksztatcenia (symbole)**
profilu ogélnoakademickiego nauki techniczne(T)
absolwent osaga nastpujace efekty ksztalcenia:

WIEDZA
Wiedza scista
K_wWo01 ma wiedz w zakresie matematyki, obejmuoy algebe, analiz, T1A W01
probabilistyk: oraz elementy matematyki dyskretnej i stosowawej T1A W07

tym metody matematyczne i metody numeryczne, riad do
rozwiazywania zada z zakresu automatyki i robotyki:

. opisu i analizy dziatania obwoddéw elektrycznyctenséntow
elektronicznych  oraz analogowych i cyfrowych  ukladd
elektronicznych, a tale podstawowych zjawisk fizycznych w nich
wystgpujacych

. opisu i analizy dziatania systemow automatyki iotyi, w
tym systemow zawierggych uktady programowalne

. opisu i analizy algorytmow przetwarzania sygnatow

. projektowania i syntezy, uktadéw regulacji oraz agiz i
systemOw automatyki

K_W02 ma wiedz w zakresie fizyki, obejmafa mechanik, termodynamik, T1A W01
optyke, elektryczné¢ i magnetyzm oraz fizyk ciata stalego
niezledna do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych
wystepujacych w elementach i uktadach automatyki i robotykdz w
ich otoczeniu

K_W03 zna jednostki podstawowe uktadu Sl oraz maséi miar ukltadu Sl; T1A W01
zna najwaniejsze jednostki pochodne uktadu Sl, ma podstawow T1A W02
wiedz w zakresie metrologii, zna elementy teorii niepesen T1A WO03

pomiarowych, zna i rozumie metody pomiaru podstaydw
wielkosci charakteryzujcych elementy i uklady automatyki i robotyk

Wiedza kierunkowa

K_Wo04 ma podstawoav wiedz obejmujca zagadnienia powkane z T1A W02
automatyls i robotyka w zakresie innych kierunkéw studiow, a Ww
szczegolnéci  a) Informatyki, b) Elektrotechniki, c) Mechanild)
Elektroniki, €) Energetyki

K_W05 ma uporgdkowara wiedz =z zakresu automatyki i robotyki, T1A W03
dotyczca: a) nagdow elektrycznych oraz sterowania adami T1A W07
. przetwarzania sygnatow elektrycznych
. energoelektroniki i uktadéw przeksztattnikowych
. sterownikéw przemystowych

. rozproszonych systeméw sterowania




K_WO06 ma uporadkowarny wiedz w zakresie metodyki i technik T1A W02
programowania oraz w zakresie architektury i opmogywania T1A W04
systemoéw mikroprocesorowych efiyki wysokiego i niskiego
poziomu)

K_Wo07 zna i rozumie procesy konstruowania i wytveamia prostych T1A W04
urzadzeh automatyki i robotyki a tale metody i techniki
wykorzystywane w projektowaniu, znagzyki opisu sprztu i
komputerowe narzizia do projektowania i symulacji uktadow |i
systemow

K_W08 ma uporzdkowary i podbudowaa teoretycznie wiedz w zakresie T1A W03
zasad dziatania elementéw elektronicznych (w tynementow T1A W04
energoelektronicznych, elementéw mocy oraz czujmkod
analogowych i cyfrowych uktadéw elektronicznych orprostych
systemow elektrycznych i elektronicznych

K_W09 ma uporadkowary wiedz w zakresie teorii obwodow elektrycznych T1A W03
oraz w zakresie teorii sygnatéw i metod ich przeasaia T1A W04

K_W10 orientuje & w obecnym stanie oraz najnowszych trendach T1A W05
rozwojowych automatyki i robotyki

K W11 ma elementagrwiedz na temat niezawodia urzadzeh i systemow T1A W06
automatyki i robotyki

Wiedza ogélna

K_W12 zna podstawowe zasady ergonomii oraz bezgistwa i higieny T1A W06
pracy

K_W13 ma podstawoyvy wiedz dotyczca uwarunkowa prawnych i T1A W08
etycznych zwjzanych z dziatalrizia inzyniera

K_ W14 ma podstawoyvwiedz dotyczca: T1A W10
. zarzadzania
. zasad funkcjonowania gospodarki rynkowej

K_W15 zna ogolne zasady tworzenia i prowadzeniaych form dziatalnéci T1A_WO09
gospodarczej oraz form indywidualnej przebsrczdci, T1A_WI11
wykorzystupcej wiedz z zakresu automatyki i robotyki

UMIEJ ETNOSCI
Umiejetnosci ogoine

K_U01 potrafi pozyskiwa informacje z literatury, baz danych i innygh T1A UO1
zrédet; potrafi integrowé@ uzyskane informacje, dokonywaich T1A UO06
interpretacji, a take wychgat wnioski oraz formutowai uzasadnia T1A U07
opinie T1A UQ9

T1A_U10

K_U02 potrafi stosow@ podstawowe pakiety oprogramowaniaytkowego T1A U07

do prezentacji wynikéw i analizy danych T1A_UO08
T1A U09

K_U03 ma umiejtnoé¢ samoksztatcenia @i m.in. w celu podnoszenia T1A _UO5
kompetencji zawodowych

K_U04 ma umiejtnosci jezykowe w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin T1A _UO6
naukowych, wiciwych dla studiowanego kierunku studiéw, zgodhe
z wymaganiami okrgonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu
Opisu KsztalceniagZykowego nl‘

Umiejetnosci inzynierskie

K_U05 potrafi opracow@ dokumentag dotyczca realizacji zadania T1A UO1
inzynierskiego i przygotowatekst zawierajcy omowienie wynikdw T1A UO08
realizacji tego zadania T1A UO09

K_U06 potrafi przygotow& i przedstawd krotka prezentag poswiecom T1A UO3
wynikom realizacji zadania iynierskiego T1A UO4

K_U07 potrafi wykorzysta poznane metody i modele matematyczne, zetak T1A UO08
symulacje komputerowe do analizy i oceny dziataamalogowych i T1A U09
cyfrowych uktadéw automatyki i robotyki

K_U08 potrafi poréwn& rozwiazania projektowe uktadéw automatyki |i T1A UO02
robotyki ze wzgldu na zadane kryteriazytkowe i ekonomiczne T1A _U09
(pobdr mocy, szybk dziatania, koszt itp.) T1A Ul11

T1A U12
T1A_U13

T1A U14




K_U09 potrafi postay¢ sie wilasciwie dobranymi srodowiskami T1A U07

programistycznymi, symulatorami oraz ngziami komputerowo T1A UO08
wspomaganego projektowania do symulacji, projektowva i T1A U09
weryfikacji elementéw i uktadéw i systemow elekticamych T1A U10

K_U10 potrafi widciwie dobra& metody i uradzenia umaliwiajace pomiary T1A UO08
podstawowych wielkéi wyskpujacych w uktadach automatyki T1A _U09
robotyki

K_U1l1 potrafi skompilowd uruchomé i testow@ napisany samodzielnie T1A_U15
program komputerowy T1A U16

K_U12 potrafi projektowé proste uktady i systemy automatyki przeznaczone T1A U1l6

do r&nych zastosowa w tym proste systemy wykorzysiop
przetwarzanie sygnatow

K_U13 potrafi przy formutowaniu i rozwkywaniu zada inzynierskich T1A Ul10
dostrzegéich aspekty systemowe i pozatechniczne
K_U14 potrafi dokon& wskpnej analizy ekonomicznej podejmowanych T1A U12

dziataa inzynierskich

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K_KO01 Zna ograniczenia wlasnej wiedzy i rozumie rpelte dalszego T1A K01
ksztalcenia T1A K05
K_KO02 potrafi precyzyjnie formutowa pytania staace pogébieniu T1A K04
zrozumienia danego tematu T1A KO3
K_KO03 ma swiadoma¢ i zrozumienie spotecznych aspektéw praktycznego T1A K02

stosowania zdobytej wiedzy i umggjosci oraz zwizanej z tym
odpowiedzialnéci

K_K04 rozumie i docenia znaczenie prawnych aspekitowadzenia bada T1A _KO7
oraz uczciwéci intelektualnej
K_KO05 maswiadoma¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki T1A K02

dzialalngci inzyniera, w tym jej wptyw narodowisko, i zwazary z
tym odpowiedzialngé za podejmowane decyzje

K_KO06 zna warunki pracy wodowisku przemystowym T1A K11
K_KO07 potrafi myle¢ i dziata® w sposob przedsbdiorczy T1A_KO06
K_KO08 potrafi pracow& samodzielnie lub w zespole T1A KO3

* Objasnienia: K (przed podksdnikiem) - kierunkowe efekty ksztatcenia; W — katieg wiedzy; U — kategoria
umiegtnasci; K (po podkrélniku) — kategoria kompetencji spotecznych.

** Objasnienia: T — obszar ksztalcenia odpowiagaj naukom technicznym.

Cyfra 1 lub 2 okréla poziom ksztafcenia (1 — studia pierwszego sephi- studia drugiego stopnia).

A (bezpérednio przed podkggnikiem) — profil ogélnoakademicki.

Jedna z liter W, U lub K oznacza kategorie efeldiw+ wiedza, U — umigihasci, K — kompetencje spoteczne).



