Zatgcznik nr 1 do uchwaly Nr 5 Senatu UMK z dnia 5 lutego 2019 r.

Program studiéow

Czes¢ A) programu studiow*™
Efekty uczenia sie¢

Wydzial Fizyki, Astronomii i

Wydzial realizujacy ksztalcenie: Informatyki Stosowanej
Automatyka i robotyka

Kierunek na ktéorym sa prowadzone studia:

Poziom studiéw Studia pierwszego stopnia

Poziom Polskiej Ramy Kwalifikacji: Poziom 6
ogolnoakademicki

Profil studiow:

Tytul zawodowy uzyskiwany przez absolwenta: inzynier
Dyscyplina:
Przyporzadkowanie kierunku do dyscypliny naukowej lub artystycznej | automatyka, elektronika i
(dyscyplin), do ktérych odnoszg si¢ efekty uczenia sie: elektrotechnika (100%)
Dyscyplina wiodaca:
W przypadku przyporzgdkowania kierunku studiow do wiecej niz 1 dyscypliny, automatyka, elektronika i
wskazuje sie dyscypline wiodgcg, w ramach ktorej bedzie uzyskiwana ponad elektrotechnika
polowa efektow uczenia sie
Kod kod Kkier. (2) Po ukonczeniu studiow absolwent osiaga nastepujace efekty uczenia sie:
PRK
WIEDZA
P6S_ WG K W01 | ma zaawansowang wiedz¢ w zakresie matematyki, obejmujaca algebre,

analizg, probabilistyke oraz elementy matematyki dyskretnej 1 stosowanej, w
tym metody matematyczne 1 metody numeryczne, niezbedne do
rozwigzywania zadan z zakresu automatyki i1 robotyki:

* opisu i analizy dziatania obwodow elektrycznych, elementow
elektronicznych oraz analogowych i cyfrowych uktadow elektronicznych, a
takze podstawowych zjawisk fizycznych w nich wystepujacych

* opisu 1 analizy dzialania systemow automatyki i robotyki, w tym systemoéw
zawierajacych uktady mikroprocesorowe oraz sterowniki programowalne

* opisu 1 analizy algorytmow przetwarzania sygnatow

* projektowania syntezy i analizy algorytmow sterowania, uktadow regulacji
oraz urzadzen 1 systemOw automatyki

K W02 | ma zaawansowang wiedz¢ w zakresie fizyki, obejmujaca mechanike,
termodynamike, optyke, elektrycznos$¢ 1 magnetyzm oraz fizyke ciata statego
niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych
w elementach i uktadach automatyki i robotyki oraz w ich otoczeniu

K WO03 | zna jednostki podstawowe uktadu SI oraz przedrostki miar uktadu SI; zna
najwazniejsze jednostki pochodne uktadu SI, ma podstawowg wiedzg w
zakresie metrologii, zna elementy teorii niepewno$ci pomiarowych, zna i
rozumie metody pomiaru podstawowych wielkos$ci charakteryzujacych
elementy i ukfady automatyki i robotyki

K W04 | ma podstawowa wiedze obejmujaca zagadnienia powigzane z automatyka 1




robotyka w zakresie innych kierunkow studiow, a w szczegolnosci
informatyki, elektrotechniki, mechaniki, elektroniki, energetyki

K_WO05

ma zaawansowang wiedze z zakresu automatyki i robotyki, dotyczaca
napedow elektrycznych oraz sterowania napedami, przetwarzania sygnatow
elektrycznych, energoelektroniki i uktadéw przeksztattnikowych,
sterownikow przemystowych, rozproszonych systemow sterowania

K_WO06

ma zaawansowang wiedz¢ w zakresie metodyki i technik programowania
oraz w zakresie architektury i oprogramowania systemow
mikroprocesorowych (jezyki wysokiego i niskiego poziomu)

K W07

zna 1 rozumie procesy konstruowania i wytwarzania prostych urzadzen
automatyki i robotyki a takze metody i techniki wykorzystywane w
projektowaniu, zna jezyki opisu sprzetu i komputerowe narzgdzia do
projektowania i symulacji uktadow, systemow i algorytméw

K_WO08

ma zaawansowang i podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakresie zasad
dzialania elementow elektronicznych (w tym elementow
energoelektronicznych oraz czujnikow pomiarowych), analogowych i
cyfrowych uktadow elektronicznych oraz prostych systemow elektrycznych 1
elektronicznych

K_W09

ma zaawansowang wiedz¢ w zakresie teorii sterowania, teorii obwodow
elektrycznych oraz w zakresie teorii sygnalow

K W10

orientuje si¢ w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych
automatyki i robotyki

P6S_ WG _INZ

K W11

ma elementarng wiedz¢ na temat niezawodnosci urzadzen i1 systemow
automatyki i robotyki

P6S_WK

K WI2

zna podstawowe zasady ergonomii oraz bezpieczenstwa i higieny pracy

K W13

ma podstawowa wiedze dotyczaca uwarunkowan prawnych i etycznych
zwigzanych z dziatalnoscig inZyniera

P6S_WK
P6S_WK_INZ

K W14

ma podstawowg wiedze dotyczacg zarzadzania i zasad funkcjonowania
gospodarki rynkowej

K W15

zna ogolne zasady tworzenia 1 prowadzenia r6znych form dziatalnosci
gospodarczej oraz form indywidualnej przedsigbiorczo$ci, wykorzystujacej
wiedzg¢ z zakresu automatyki i robotyki

UMIEJETNOSCI

P6S_UW

K U0l

potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych 1 innych zrdodet;
potrafi integrowa¢ uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze
wyciagga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie

K _U02

potrafi stosowa¢ podstawowe pakiety oprogramowania uzytkowego do
prezentacji wynikow i analizy danych

P6S_UU

K_U03

ma umiej¢tnos¢ samoksztatcenia si¢, m.in. w celu podnoszenia kompetencji
zawodowych

P6S_UK

K _U04

ma umiejetnosci jezykowe w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin
naukowych, wlasciwych dla studiowanego kierunku studiéw, zgodne z
wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu
Ksztatcenia Jezykowego

P6S_UW
P6S_UW _Inz

K_U05

potrafi opracowa¢ dokumentacj¢ dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego
1 przygotowac tekst zawierajacy omoéwienie wynikow realizacji tego zadania

P6S_UK

K_U06

potrafi przygotowac 1 przedstawi¢ krotka prezentacj¢ poswigcong wynikom
realizacji zadania inzynierskiego uzywajac specjalistycznej terminologii

P6S_UW

K_U07

potrafi wykorzysta¢ w warunkach nie w petni przewidywalnych poznane
metody i modele matematyczne, a takze symulacje komputerowe do analizy
1 oceny dziatania modelowanych uktadow

P6S_UW Inz

K_U08

potrafi krytycznie pordwnac i oceni¢ rozwigzania projektowe uktadow
automatyki i1 robotyki ze wzgledu na zadane kryteria uzytkowe i




ekonomiczne (pobdér mocy, szybkos$¢ dzialania, koszt itp.)

P6S_UW_Inz | K U09 | potrafi postuzy¢ si¢ wlasciwie dobranymi srodowiskami programistycznymi,
symulatorami oraz narz¢dziami komputerowo wspomaganego projektowania
do symulacji, projektowania i weryfikacji elementow 1 uktadow i systemow
elektronicznych

P6S_UW_Inz | K U10 | potrafi wlasciwie dobra¢ metody i urzadzenia umozliwiajace pomiary
podstawowych wielko$ci wystepujacych w uktadach automatyki i robotyki

P6S_UW K Ull | potrafi skompilowa¢, uruchomic i testowa¢ napisany samodzielnie program
komputerowy
P6S_UW K Ul2 | potrafi projektowac proste uktady 1 systemy automatyki przeznaczone do
P6S_UW_Inz roznych zastosowan, w tym proste systemy wykorzystujgce przetwarzanie
sygnatow

K U13 | potrafi przy formulowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich dostrzegaé
ich aspekty systemowe i pozatechniczne
K Ul4 | potrafi dokona¢ wstepnej analizy ekonomicznej podejmowanych dziatan

inzynierskich
P6S_UU K Ul5 | rozumie potrzebe dalszego ksztatcenia i potrafi je planowaé
P6S UO K Ul6 | potrafi pracowaé samodzielnie lub w zespole

KOMPETENCJE SPOLECZNE

P6S_KK K_KO1 | potrafi krytycznie oceni¢ posiadang wiedz¢ i zna jej ograniczenia

K_KO02 | potrafi precyzyjnie formulowac pytania stuzace poglebieniu zrozumienia
danego tematu

P6S_KO K KO3 | ma $wiadomo$¢ i zrozumienie spolecznych aspektéw praktycznego
stosowania zdobytej wiedzy i umiej¢tnosci oraz zwigzanej z tym
odpowiedzialno$ci

P6S_KR K_KO04 | rozumie i docenia znaczenie prawnych aspektow prowadzenia badan oraz
uczciwosci intelektualnej

P6S KO K_KO05 | ma $wiadomo$¢ wagi i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci

inzyniera, w tym jej wplywu na $rodowisko 1 zwigzang z tym
odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje

P6S_KR K K06 | zna warunki pracy w Srodowisku przemystowym

P6S_KO K_KO07 | potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob przedsiebiorczy

* Program studiow — cze$¢ A) - efekty uczenia si¢ (z umieszczong pod tabelg informacja, kiedy zostal uchwalony
przez rad¢ wydzialu oraz od jakiego roku akademickiego mialby obowigzywac) musi by¢ podpisany przez dziekana
wydziatu.

Efekty ksztatcenia zostaly zatwierdzone przez Rade Wydziatu Fizyki, Astronomii 1 Informatyki Stosowane;j
Uchwalg nr ......ceveee. Zdnia .eeevieiininnns roku. Obowiazuja od roku akademickiego 2019/20.

(podpis Dziekana)

(M

Objasnienia oznaczen:

K (przed podkreslnikiem) - kierunkowe efekty uczenia si¢
W — kategoria wiedzy

U — kategoria umiejetnosci

K (po podkreslniku) — kategoria kompetencji spotecznych

@



Opis zaktadanych efektow uczenia si¢ dla studidw prowadzonych na danym kierunku, poziomie i profilu w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci oraz
kompetencji spotecznych.



