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Efekty ksztalcenia dla kierunku
i ich relacje
z efektami

ksztalcenia dla obszarow ksztalcenia

Wydzial prowadzacy kierunek studiéw:

Wydzial Fizyki,
Astronomii
i Informatyki Stosowanej

Kierunek studiow:

automatyka i robotyka

Poziom ksztalcenia:

studia pierwszego stopnia

Profil ksztalcenia:

ogolnoakademicki

Umiejscowienie kierunku w obszarach ksztalcenia: nauki techniczne

Symbol*

Efekty ksztalcenia dla kierunku studiow
Po ukonczeniu studiéw pierwszego stopnia
kierunku automatyka i robotyka
profilu ogélnoakademickiego
absolwent osiaga nastepujace efekty ksztalcenia:

Odniesienie do efektow

ksztalcenia w obszarze

ksztalcenia (symbole)**
nauki techniczne (T)

WIEDZA

Wiedza $cisla

K W0l

ma wiedz¢ w zakresie matematyki, obejmujaca algebre, analizg,
probabilistyke oraz elementy matematyki dyskretnej i stosowanej, w tym
metody matematyczne i metody numeryczne, niezbedne do rozwigzywania
zadan z zakresu automatyki i robotyki:

1) opisu i analizy dziatania obwodéw elektrycznych, elementow
elektronicznych oraz analogowych i cyfrowych uktadéw elektronicznych, a
takze podstawowych zjawisk fizycznych w nich wystepujacych

2) opisu i analizy dziatania systemow automatyki i robotyki,
systemow zawierajacych uktady programowalne

3) opisu i analizy algorytmow przetwarzania sygnatow

4) projektowania i syntezy, ukladow regulacji oraz urzadzen i systemow
automatyki

W tym

T1A WOl
T1A_ W07

K_W02

ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujaca mechanike, termodynamike,
optyke, elektryczno$¢ i magnetyzm oraz fizyke ciata statego, w tym wiedze
niezb¢dng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych
w elementach i uktadach automatyki i robotyki oraz w ich otoczeniu

T1A_ W01

K_W03

zna jednostki podstawowe uktadu SI oraz przedrostki miar uktadu SI; zna
najwazniejsze jednostki pochodne uktadu SI, ma podstawowa wiedze w
zakresie metrologii, zna elementy teorii niepewno$ci pomiarowych, zna i
rozumie metody pomiaru podstawowych wielkosci charakteryzujacych
elementy i uktady automatyki i robotyki

T1IA WOl
T1A_ W02
T1A_WO03

Wiedza kierunkowa

K_W04

ma podstawowa wiedz¢ obejmujaca zagadnienia powigzane z automatyka i
robotyka w zakresie innych kierunkéw studiow, a w szczegodlnosci

T1A W02




a)Informatyki, b)Elektrotechniki, c)Mechaniki, d)Elektroniki, e)Energetyki

K W05 ma uporzagdkowang wiedzg z zakresu automatyki i robotyki, dotyczaca: TIA W03
a) napedow elektrycznych oraz sterowania napgdami T1A W07
b) przetwarzania sygnatow elektrycznych
c) energoelektroniki i uktadow przeksztattnikowych
d) sterownikdéw przemystowych
e) rozproszonych systeméw sterowania
K W06 ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie metodyki i technik programowania TIA W02
oraz w  zakresic architektury 1  oprogramowania  systemoOw TIA W04
mikroprocesorowych (jezyki wysokiego 1 niskiego poziomu)
K W07 zna 1 rozumie procesy konstruowania i wytwarzania prostych urzadzen TIA W04
automatyki i robotyki a takze metody i techniki wykorzystywane w
projektowaniu, zna jezyki opisu sprzetu i komputerowe narzedzia do
projektowania i symulacji uktadow i systemow
K W08 ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakresie zasad T1A W03
dziatania elementow elektronicznych (W tym elementow TIA W04
energoelektronicznych, elementow mocy oraz czujnikéw), analogowych i
cyfrowych uktadéw elektronicznych oraz prostych systemow elektrycznych
i elektronicznych
K W09 ma uporzadkowana wiedz¢ w zakresie teorii obwodow elektrycznych oraz w TIA W03
zakresie teorii sygnalow i metod ich przetwarzania T1A W04
K W10 orientuje si¢ w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych TIA W05
automatyki i robotyki
K W1l ma elementarng wiedz¢ na temat niezawodnosci urzadzen i systemow TIA W06
automatyki i robotyki
Wiedza ogélna
K W12 zna podstawowe zasady ergonomii oraz bezpieczenstwa i higieny pracy TIA W06
K W13 ma podstawowa wiedz¢ dotyczaca uwarunkowan prawnych i etycznych T1A W08
zwigzanych z dziatalnoscig inzyniera
K W14 ma podstawowa wiedze dotyczaca: TIA W10
a) zarzadzania
b) zasad funkcjonowania gospodarki rynkowej
K W15 zna ogolne zasady tworzenia i prowadzenia réznych form dziatalnosci T1A W09
gospodarczej oraz form indywidualnej przedsigbiorczosci, wykorzystujacej TIA W11
wiedze z zakresu automatyki i robotyki
UMIEJETNOSCI
UmiejetnoSci ogélne
K U01 potrafi pozyskiwaé¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet; T1A U0l
potrafi integrowaé uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze T1A _U06
wyciaggaé wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie T1A _U07
T1A U09
T1A U10
K U002 potrafi stosowaé podstawowe pakiety oprogramowania uzytkowego do TI1A U07
prezentacji wynikow i analizy danych TI1A U088




T1A_U09

K U003 ma umiejetnos¢ samoksztatcenia si¢, m.in. w celu podnoszenia kompetencji TI1A _UO05
zawodowych
K U04 ma umiejetno$ci  jezykowe w zakresie dziedzin nauki i1 dyscyplin TI1A _U06
naukowych, wlasciwych dla studiowanego kierunku studiéw, zgodne z
wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu
Ksztatcenia Jezykowego
Umiejetnos$ci inzynierskie
K U05 potrafi opracowa¢ dokumentacj¢ dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego TIA U0l
i przygotowac tekst zawierajacy omowienie wynikow realizacji tego zadania TI1A U088
T1A_U09
K U06 potrafi przygotowac i przedstawi¢ krotka prezentacje poswigcong wynikom TIA U03
realizacji zadania inzynierskiego TIA U04
K U007 potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele matematyczne, a takze TI1A U08
symulacje komputerowe do analizy i oceny dziatania analogowych i TI1A U09
cyfrowych uktadow automatyki i robotyki
K U08 potrafi porownac rozwiazania projektowe uktadow automatyki i robotyki ze T1A U02
wzgledu na zadane kryteria uzytkowe i ekonomiczne (pobér mocy, szybkos¢ TIA U09
dziatania, koszt itp.) TIA Ull
T1A U12
TIA UI3
T1A U14
K U009 potrafi poshuzy¢ si¢ wlasciwie dobranymi srodowiskami programistycznymi, TI1A U07
symulatorami oraz narz¢dziami komputerowo wspomaganego projektowania TI1A U088
do symulacji, projektowania i weryfikacji elementéw i ukladéw i systemow TI1A U09
elektronicznych TIA U10
K U10 potrafi wilasciwie dobraé¢ metody i urzadzenia umozliwiajagce pomiary T1A _UO08
podstawowych wielkosci wystepujacych w uktadach automatyki i robotyki T1A _U09
K Ull potrafi skompilowa¢, uruchomi¢ i testowaé napisany samodzielnie program TIA U15
komputerowy TIA Ul6
K Ul12 potrafi projektowac proste uktady i systemy automatyki przeznaczone do T1A Ul6
réznych zastosowan, w tym proste systemy wykorzystujace przetwarzanie
sygnatow
K U13 potrafi przy formulowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich dostrzegac¢ TIA U10
ich aspekty systemowe i pozatechniczne
K Ul4 potrafi dokonaé¢ wstepnej analizy ekonomicznej podejmowanych dziatan TI1A U112
inzynierskich
KOMPETENCJE SPOLECZNE
K KO01 zna ograniczenia wlasnej wiedzy i rozumie potrzeb¢ dalszego ksztatcenia TIA KOI
T1A KOS5
K K02 potrafi precyzyjnie formulowac pytania shuzace poglebieniu zrozumienia TIA K04
danego tematu TIA KO3
K K03 ma $wiadomo$¢ 1 zrozumienie spotecznych aspektow praktycznego TIA K02




stosowania zdobytej wiedzy 1 umiej¢tnoSci oraz zwiazanej z tym
odpowiedzialnosci

K K04 rozumie i docenia znaczenie prawnych aspektow prowadzenia badan oraz TI1A K07
uczciwosci intelektualnej

K K05 ma $wiadomo$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki TIA K02
dziatalnosci inzyniera, w tym jej wplyw na $rodowisko, i zwigzang z tym
odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje

K K06 ma $wiadomo$¢ odpowiedzialnoSci za wspoélnie realizowane zadania, TI1A K02
zwigzang z pracg zespotowa

K K07 potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy TIA K06

K K08 potrafi pracowa¢ samodzielnie lub w zespole TIA K03

* Objasnienia: K (przed podkresinikiem) - kierunkowe efekty ksztatcenia; W — kategoria wiedzy; U — kategoria umiejetnosci; K (po
podkresiniku) — kategoria kompetencji spotecznych.

** Objasnienia: T— obszar ksztalcenia odpowiadajqgcy naukom technicznym.

Cyfra 1 lub 2 okresla poziom ksztalcenia (1 — studia pierwszego stopnia, 2 — studia drugiego stopnia).

A (bezposrednio przed podkresinikiem) — profil ogolnoakademicki.

Jedna z liter W, U lub K oznacza kategorie efektow (W — wiedza, U — umiejetnosci, K — kompetencje spoteczne).




